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Zestawienie specyfikacji dla zadania:

Remont drogi gminnej wewn etrznej - dojazdowe] do posesji i

gruntow rolnych w m. Opojowice na dziatkach nr ewi d. 262, 277.
Lp Nr Opis specyfikacji Strona
specyfikaciji
1 | D-M-00.00.00 Wymagania ogolne 3
2 | D-01.01.01 Odtworzenie trasy i punktow wysgdiowych 16
3 D-2.00.01 Roboty ziemne, wymagania ogolne 2
4 | D-04.01.01 Koryto wraz z profilowaniem i z@gczaniem 27
podiaza
5 | D-04.04.00 Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne 30
6 | D-04.04.00 | Podbudowa z kruszyw tamanych stalmilawo/ch 38
mechanicznie
7 | D-04.10.01 Podbudowa z z mieszanek MCE 4
8 | D-05.03.09 Nawierzchnia pojedynczo powierzchniowo 49
utrwalana
9 | D-05.02.00 Nawierzchnia ttuczniowa 58




D-M-00.00.00

WYMAGANIA OGOLNE
1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngjyymagania dotyece wykonania i odbioru rob6t
drogowych i mostowych dla zadaniaRemont drogi gminnej wewn etrznej - dojazdowej
do posesijii gruntéw rolnych w m. Opojowice na dz iatkach nr ewid. 262, 277 ,,

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetaygdontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Okreslenia podstawowe
Uzyte w SST wymienione paiej okrelenia naley rozumie w kazdym przypadku nagpujaco:

1.3.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedacy budynkiem, stanowty catgé¢ techniczno-aytkowa
(droga) albo jego e&¢ stanowica odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obielostowy, korpus
ziemny, wezel).

1.3.2 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony dauudab postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z
wszelkimi uradzeniami technicznymi zezanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.3.3. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronapatrzony piecgia organu wydajcego, wydany
zgodnie z obowaizujacymi przepisami, stanowdy urzdowy dokument przebiegu robot budowlanychzsty

do notowania zdarzei okoliczndci zachodzcych w toku wykonywania robét, rejestrowania dokwayych
odbioréw robot, przekazywania poléceinnej korespondenciji technicznej pauizy Inzynierem/ Kierownikiem
projektu, Wykonawg i projektantem..

1.3.4. Jezdnia - ag¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.3.5. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwpowaniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji koktua

1.3.6. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lutbathikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i
pasami dzielcymi jezdnie.

1.3.7. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchwaz ze sposobem ich pokenia.
1.3.8. Koryto - element uformowany w korpusie drogowyneelu utazenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.3.9. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badasy zaakceptowane przez Zamaugao,
niezkzdne do przeprowadzenia wszelkich badprob zwazanych z ocenjakasci materialdw oraz robot.

1.3.10.Materiaty - wszelkie tworzywa nieztine do wykonania robét, zgodne z dokumentaurpjektowy i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przeyniera/ Kierownika projektu.

1.3.11.Nawierzchnia - warstwa lub zesp6t warstwzsttych do przejmowania i rozkladania aoig@n od ruchu

na podiage gruntowe i zapewniagych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwascieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana b#edaio oddziatywaniu ruchu i czynnikdéw
atmosferycznych.

b) Warstwa wizaca - warstwa znajdagga st migdzy warstwy scieralm a podbudow, zapewniaica lepsze
roztozenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbugow

c) Warstwa wyrOwnawcza - warstwa stoa do wyréwnania nierowdoi podbudowy lub profilu istnigfej
nawierzchni.



d) Podbudowa - dolna €& nawierzchni stmaca do przenoszenia ohgén od ruchu na podi®. Podbudowa
moze sktada sic z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

e) Podbudowa zasadnicza - gornesépodbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni. Me
ona sktadéasie z jednej lub dwéch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolnae&z podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje zabezpieczenia
nawierzchni przed dzialaniem wody, mrozu i przeniken castek podida. Maze zawierd warstve
mrozoochrong, odsiczapca lub odcinajca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktérej gtéwnyadaniem jest ochrona nawierzchni przed skutkami
dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinafa - warstwa stosowana w celu uniefiwienia przenikania cgstek drobnych gruntu do
warstwy nawierzchni leicej powyej.

i) Warstwa odgczapca - warstwa sttyca do odprowadzenia wody przedogtaj st do nawierzchni.

1.3.12.Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwiggie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi drogi .

1.3.13.0dpowiednia (bliska) zgod’ké - zgodnd¢ wykonywanych robét z dopuszczonymi tolerancjanjiesa
przedziat tolerancji nie zostat okteny - z przeajtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlandgo
rodzaju robét budowlanych.

1.3.14.Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pasenu przeznaczony do umieszczania w nim drogi i
zwiagzanych z nj urzadzen oraz drzew i krzewow. Pas drogowy readwnie obejmowa teren przewidziany do
rozbudowy drogi i budowy ugdzer chronicych ludzi isrodowisko przed ugkliwosciami powodowanymi
przez ruch na drodze.

1.3.15.Pobocze - c¢&¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojjapadw, umieszczenia udzen
organizacji i bezpiecfstwa ruchu oraz do ruchu pieszych, zsha jednoczénie do bocznego oparcia
konstrukcji nawierzchni.

1.3.16.Podi@e nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy,zgey pod nawierzchai do gkbokadici
przemarzania.

1.3.17.Podiae ulepszone nawierzchni - gérna warstwa paajtolezaca bezpérednio pod nawierzchaj
ulepszona w celu unabiwienia przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego wykonania nawierzchni.

1.3.18.Polecenie layniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia ¢kazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, dctyce sposobu realizacji rob6t lub innych spraw
zwiazanych z prowadzeniem budowy.

1.3.19.Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizydagdaca autorem dokumentacji projektowej.

1.3.20.Przedsiwzigcie budowlane - kompleksowa realizacja nowegoagrania drogowego lub catkowita
modernizacja/przebudowa (zmiana parametrow geoomtygh trasy w planie i przekroju podhym)
istniejacego podczenia.

1.3.21.Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zaghkmi, przeznaczona do przeprowadzenia cieku,
szlaku vedréwek zwierat dziko zyjacych lub uradzea technicznych przez korpus drogowy.

1.3.22.Przetargowa dokumentacja projektowa es¢zdokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokalizac
charakterysty& i wymiary obiektu kdacego przedmiotem robot.

1.3.23.Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ichédio(przedmiarem) w kolejrigi technologicznej ich
wykonania.

1.3.24.Teren budowy - teren udepniony przez Zamawiagego dla wykonania na nim robét oraz inne miejsca
wymienione w kontrakcie jako twageze czs¢ terenu budowy.

1.3.25.Zadanie budowlane - ¢& przedsiwziccia budowlanego, stanoygia odebna calas¢ konstrukcyjma lub
technologicza, zdolm do samodzielnego petnienia funkcji techniczrgtkowych. Zadanie ma polega na
wykonywaniu robét zwizanych z budow modernizagj/ przebudow, utrzymaniem oraz ochranbudowli
drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jgkonvykonanych robét, bezpiearswo wszelkich czynrigi na
terenie budowy, metodyzyte przy budowie oraz za ich zgodtoz dokumenta@j projektowa, SST i
poleceniami Iayniera/Kierownika projektu.



1.5.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okréonym w dokumentach kontraktowych przegaWykonawcy teren
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnienignawnymi i administracyjnymi, dziennik budowy oraz
dwa egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa KietySST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziadtioza ochron punktow pomiarowych do chwili odbioru
ostatecznego robot. Uszkodzone lub zniszczone zyeddezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wkasny
koszt.

1.5.2.Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowactizie zawierd rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem
podanym w szczegbétowych warunkach umowy, uadigiiajacym podziat na dokumentagprojektova:
- Zamawiajcego; wykaz pozycji, ktore stanawiprzetargow dokumentag projektova oraz projektow
dokumentagj wykonawcz (techniczn) i zostam przekazane Wykonawcy,
- Wykonawcy; wykaz zawieragy spis dokumentacji projektowej, kid¥Wykonawca opracuje w ramach ceny
kontraktowej.

1.5.3.Zgodna¢ rob6t z dokumentagjprojektovs i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkavekumenty przekazane Wykonawcy przez
Inwestora stanowi cz$¢ umowy, a wymagania okilene w chaéby jednym z nich $ obowhzujace dla
Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dokumejitac

W przypadku rozbimosci w ustaleniach poszczegélnych dokumentéw obpwe kolejnd¢ ich
waznosci wymieniona w ,Kontraktowych warunkach ogolnyghOgolnych warunkach umowy”).

Wykonawca nie me wykorzystywd bteddéw lub opuszczew dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadoti Inzyniera/Kierownika projektu, ktéry podejmie deayzjo
wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbienoici, wymiary podane na fmie s wazniejsze od wymiarow okéonych na
podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone matetialls zgodne z dokumentacprojektova i S ST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SSEda uwazane za warti docelowe, od ktérych
dopuszczalneasodchylenia w ramach oldlenego przedzialu tolerancji. Cechy materiatdweineéntoéw budowli
musz wykazywa& zgodndé¢ z okré&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moprzekraczéa
dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materialy lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentagprojektovg lub SST i
wplynie to na niezadowakga jakos¢ elementu budowli, to takie materialy zostamasgpione innymi, a
elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie agzkWykonawcy.

1.5.4.Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowkany do zabezpieczenia terenu pracy w okresie tawan
realizacji zadania,zado zak@czenia i odbioru ostatecznego rob6t. Wykonawca
dostarczy, zainstaluje gbzie utrzymywa tymczasowe urglzenia zabezpieczgie.
Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegaboéj zaptacie i przyjmuje @i ze jest whczony w cen
kontraktova.

1.5.5.0chronarodowiska w czasie wykonywania rob6t

Wykonawca ma obowkek zn& i stosowé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy date
ochronysrodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawcatizie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody sbejj,

b) podejmowé wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowaniegsilo przepiséw i norm dotygeych
ochronysrodowiska na terenie i wokoét terenu budowy oradzie uniké uszkodzé lub uchzliwosci dla
0s6b lub doébr publicznych i innych, a wynika@jch z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszezki
innych przyczyn powstatych w napstwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegoélny wzgll na:

1) lokalizacg baz, warsztatéw, magazynow, sktadowisk, ukopémdgdiojazdowych,

2) srodki ostranosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekéw wodnyckapy lub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
¢) mazliwoscia powstania pzaru.



1.5.6.0chrona przeciwp@rowa

Wykonawca hdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowe;j.

Wykonawca hdzie utrzymywad, wymagany na podstawie odpowiednich przepisow vepyasprzt
przeciwpaarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomiesz@amibiurowych, mieszkalnych, magazynach
oraz w maszynach i pojazdach.

Materialy fatwopalne dla sktadowane w spos6b zgodny z odpowiednimi przepisaabezpieczone
przed dosipem osob trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowamarem wywotanym jako rezultat
realizacji robét albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7.Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposdb trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedn dopuszczone dozycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatdw wywotujcych szkodliwe promieniowanie oggéniu wiekszym od
dopuszczalnego, okilenego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadoweyde do rob6t bda mialy aprobat techniczia wydam przez uprawniom
jednostk, jednoznacznie okéljaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatéwsradowisko.

Materiaty, ktére s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a pekaczeniu robét ich
szkodliwg¢ zanika (np. materialy pylaste) mpgby¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymaga
technologicznych wbudowania. z#i wymagaj tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien atray
zgock na uwycie tych materiatéw od wigiwych organéw administracji patwowej.

Jezeli Wykonawca ayt materiatéw szkodliwych dla otoczenia zgodniespecyfikacjami, a ichaycie
spowodowato jakiekolwiek zagreniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamaweyaj

1.5.8.0chrona wiasrgei publicznej i prywatne;j

Wykonawca odpowiada za ocheoimstalacji na powierzchni ziemi i za ydzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wladdaeych wigcicielami tych uradzen potwierdzenie
informacji dostarczonych mu przez Zamawiggo w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zegie
witasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeyiEmninstalacji i urzgdzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowzany jest umigcic w swoim harmonogramie rezegwzasow dla wszelkiego
rodzaju robdt, ktére majby¢ wykonane w zakresie przefenia instalacji i urgdzen podziemnych na terenie
budowy i powiadond Inzyniera/Kierownika projektu i wiadze lokalne o zamm rozpoczcia robdt. O fakcie
przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawmezzwlocznie powiadomi hyniera/Kierownika
projektu i zainteresowane wladze oraglie z nimi wspotpracowat dostarczajwszelkiej pomocy potrzebnej
przy dokonywaniu napraw. Wykonawcagdzie odpowiadé za wszelkie spowodowane przez jego dziatania
uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi iaglzeh podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych
mu przez Zamawiagego.

Jezeli teren budowy przylega do terenéw z zabugdaoweszkaniow, Wykonawca bdzie realizowa
roboty w sposéb powodagy minimalne niedogodrioi dla mieszkacéw. Wykonawca odpowiada za wszelkie
uszkodzenia zabudowy mieszkaniowejasiedztwie budowy, spowodowane jego dziatédin

Inzynier/Kierownik projektu bhdzie na bigeaco informowany o wszystkich umowach zawartych
pomigdzy Wykonawg a wiacicielami nieruchoméri i dotyczicych korzystania z wlaséa i drog
wewretrznych. Jednate, ani Irkynier/Kierownik projektu ani Zamawigjy nie kpdzie ingerowat w takie
porozumienia, o ile niedola one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w waachkimowy.

1.5.9.0graniczenie obgken osi pojazdéw

Wykonawca bhdzie stosowé sic do ustawowych ogranicaenaciskdw osi na drogach publicznych przy
transporcie materiatéw i wypagenia na i z terenu rob6t. Wykonawca uzyska wszaliézkzdne zezwolenia i
uzgodnienia od wkziwych wladz co do przewozu nietypowych wagowo fadiw (ponadnormatywnych) i o
kazdym takim przewozie dulzie powiadamiat lzyniera/Kierownika projektu. tynier/Kierownik projektu mge
poleci, aby pojazdy nie speinigie tych warunkéw zostaly usgte z terenu budowy. Pojazdy powosig
nadmierne obaizenie osiowe nie dila dopuszczone néwiezo ukaiczony fragment budowy w oddsie terenu
budowy i Wykonawca diizie odpowiadat za naprawvszelkich robét w ten sposéb uszkodzonych, zgodnie
poleceniami lnyniera/Kierownika projektu.

1.5.10.Bezpieczéstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawcadbie przestrzegaprzepisow dotycrych bezpieczestwa i
higieny pracy.



W szczegélngci Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz piehsiapcych odpowiednich wymag@asanitarnych.

Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie uggzenia zabezpieczaje, socjalne oraz spitzi
odpowiedny odziez dla ochronyzycia i zdrowia os6b zatrudnionych na budowie orda #apewnienia
bezpieczastwa publicznego.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwkane z wypetieniem wymagakreslonych powyej nie podlegaj
odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie kontraktowej.

1.5.11.0chrona i utrzymanie robot

Wykonawca hdzie odpowiadat za ochremobot i za wszelkie materialy i wdzenia aywane do robét
od daty rozpocgzia do daty wydania potwierdzenia zékeenia robot przez myniera/Kierownika projektu.

Wykonawca hdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymamiwirmo by
prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowaéijilelementy byly w zadowalgjym stanie przez caly czas,
do momentu odbioru ostatecznego.

Jeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzyrnea to na polecenie #gniera/Kierownika
projektu powinien rozpoez roboty utrzymaniowe nie gaiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12.Stosowanie gido prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowizany jest znawszystkie zargdzenia wydane przez wtadze centralne i miejscowe
oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktégensjakikolwiek sposéb zwizane z wykonywanymi robotami i
bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie fyoktanowié podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych iduzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymaga prawnych odnénie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionyatayw w odniesieniu
do sprztu, materiatéw lub urmdzen uzytych lub zwizanych z wykonywaniem roboét i w sposohgty bedzie
informowa’ Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dziataniachzguistawiajc kopie zezwol# i inne odnéne
dokumenty. Wszelkie straty, koszty pgsiwania, obcizenia i wydatki wynikte z lub zvgzane z naruszeniem
jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawca, wgjatkiem przypadkéw, kiedy takie naruszenie
wyniknie z wykonania projektu lub specyfikacji dastzonej przez byniera/Kierownika projektu.

1.5.13.Ré6wnowanos¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotaaeonkretne normy i przepisy, ktére spetia
maja materiaty, spra i inne towary oraz wykonane i zbadane robotydabobowhzywat postanowienia
najnowszego wydania lub poprawionego wydania pomyata norm i przepiséw o ile w warunkach kontraki@ n
postanowiono inaczej. W przypadku gdy powotane moiimprzepisy § paistwowe lub odnosgz sig do
konkretnego kraju lub regionu, mpdy¢ rowniez stosowane inne odpowiednie normy zapevaamjrowny lub
wyzszy poziom wykonania aipowotane normy lub przepisy, pod warunkiem ichasmzenia i pisemnego
zatwierdzenia przez hyniera/Kierownika projektu. Rdiice pomgdzy powotanymi normami a ich
proponowanymi zamiennikami musz by¢ doktadnie opisane przez Wykonawci przedi@one
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.

1.5.14.Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty waddowe, budowle oraz inne pozost&@bo znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na teremilowy leda uwazane za wlasndé Zamawiajcego.
Wykonawca zobowizany jest powiadonii Inzyniera/Kierownika projektu i pogbowa zgodnie z jego
poleceniami. Jeeli w wyniku tych polecgé Wykonawca poniesie koszty i/lub wypta op&nienia w robotach,
Inzynier/ Kierownik projektu po uzgodnieniu z Zamaw@jm i Wykonawa ustali wydtzenie czasu wykonania
robét i/lub wysoké¢ kwoty, o ktér nalezy zwiekszy¢ cere kontraktova.

1.6. Zaplecze Zamawiajcego 0 ile warunki kontraktu przewidajrealizacg)

Wykonawca zobowizany jest zabezpieczwamawiajcemu, pomieszczenia biurowe, sgiraransport
oraz inne urgzdzenia towarzysge, zgodnie z wymaganiami podanymi w D-M-00.00.0Zaplecze
Zamawiajcego”.

2. MATERIALY

2.1.Zrodka uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy dni przed zaplanowanym wyketagiem jakichkolwiek materialtdw
przeznaczonych do robét, Wykonawca przedstawiyrierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,
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szczeg6towe informacje dotygz proponowanegadrodia wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych
materiatéw jak rowniz odpowiednigwiadectwa badalaboratoryjnych oraz probki materiatow.

Zatwierdzenie partii materiatéw z daneg@dta nie oznacza automatycznie wszelkie materialy z
danegazrodia uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowzany jest do prowadzenia badav celu wykazaniaze materialy uzyskane z
dopuszczonegarddia w sposéb agly spetniaj wymagania SST w czasie realizacji robot.

2.2. Pozyskiwanie materialdw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwoted wigcicieli i odnagnych wladz na pozyskanie
materiatow zezrodet miejscowych wiczapc w to zrodta wskazane przez Zamaviieggo i jest zobowizany
dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumentyzed rozpocgciem eksploatacjirodta.

Wykonawca przedstawi ignierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dokentacg
zawierajica raporty z bada terenowych i laboratoryjnych oraz proponowamzez siebie metedwydobycia i
selekcji, uwzgtdniajac aktualne decyzje o eksploatacji, organéw admamgtpaistwowej i samorgdowej.

Wykonawca ponosi odpowiedzialifoza spetnienie wymagdailosciowych i jaka@ciowych materiatow
pochodzcych zezrodet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wyddbymateriatdw, dziemwy i inne jakie okza sie
potrzebne w zwizku z dostarczeniem materiatow do robét.

Humus i nadklad czasowo zth z terenu wykopdéw, dokopdéw i miejsc pozyskaniatematow
miejscowych hda formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypcekuligwacji terenu po ukiczeniu robét.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykepda terenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowydb wykorzystane do robo6t lub odwiezione na odktad awdpdnio do
wymaga umowy lub wskazaInzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca nie &dzie prowadzi zadnych wykopdw w olebie terenu budowy poza tymi, ktére zostaty
wyszczegolnione w dokumentach umowy, chytgalzyska na to piserazgod: Inzyniera/Kierownika projektu.

Eksploatacjazrédet materiatow &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obgaujacymi na
danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadapce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostarprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowy i
ztozone w miejscu wskazanym przezyniera/Kierownika projektu. 38 Inzynier/Kierownik projektu zezwoli
Wykonawcy na @ycie tych materiatéw do innych roboét,znfe dla ktérych zostaly zakupione, to koszt tych
materiatléw zostanie odpowiednio przewaciowany (skorygowany) przezayniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj robdt, w ktérym znajdujsic nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykaaaw
wykonuje na wlasne ryzyko, ligz Sk z jego nieprzyjciem, usurgciem i niezaptaceniem

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow

Jeli dokumentacja projektowa lub SST przewigdupozliwosé wariantowego zastosowania rodzaju
materiatlu w wykonywanych robotach, Wykonawca powradlinzyniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze
co najmniej 3 dni przedzyciem tego materiatu, albo w okresie tmym, jéli bedzie to potrzebne z uwagi na
wykonanie badawymaganych przez hyniera/Kierownika projektu. Wybrany i zaakceptowangzaj materiatu
nie maze byt pdézniej zmieniany bez zgody tgniera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane mstedo czasu gdydula one uyte do robdét,
byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zaallyaswop jakasé | wkasciwosci i byty dostpne do kontroli
przez Irkyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego skltadowania materiat@datzlokalizowane w olbie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z laynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem bwylov miejscach zorganizowanych
przez Wykonaweg i zaakceptowanych przezzyniera/Kierownika projektu.

2.6. Inspekcja wytwoérni materiatow

Wytwérnie materiatow magby¢ okresowo kontrolowane przezzimiera/ Kierownika projektu w celu
sprawdzenia zgodgoi stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Proh&teriatow mog by¢ pobierane w
celu sprawdzenia ich wdaiwosci. Wyniki tych kontroli kzda stanowé podstaw do akceptacji okidonej partii
materiatow pod wzgdem jakdci.

W przypadku, gdy lzynier/Kierownik projektu hdzie przeprowadzat inspekcyvytworni, musz by¢
spetnione nagpujace warunki:



a) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat zapewnian wspétprae i pomoc Wykonawcy oraz producenta
materialdw w czasie przeprowadzania inspekcji,

b) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat wolny dosfp, w dowolnym czasie, do tych&zi wytwdrni, gdzie
odbywa s¢ produkcja materiatéw przeznaczonych do realizadjit,

c) Jeeli produkcja odbywa si w miejscu nie nalacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla
Inzyniera/Kierownika projektu zezwolenie dla przeprdeania inspekcji i badiaw tych miejscach.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego spgti, ktdry nie spowoduje niekorzystnego
wptywu na jakdé¢ wykonywanych rob6t. Spez uzywany do rob6t powinien ldyzgodny z ofert Wykonawcy i
powinien odpowiada pod wzgédem typdéw i ildci wskazaniom zawartym w SST lub projekcie orgagjiza
robét, zaakceptowanym przezymiera/Kierownika projektu; w przypadku braku usfialv wymienionych wyej
dokumentach, sper powinien by uzgodniony i zaakceptowany przezyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajné¢ sprztu powinny gwarantowa przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazahidiazyniera/ Kierownika projektu.

Sprzt bedacy wilasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania rob6t ma Byutrzymywany w
dobrym stanie i gotowimi do pracy. Powinien l&y zgodny z normami ochronyrodowiska i przepisami
dotyczicymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy #ynierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentéw poerdzapcych
dopuszczenie spgiu do wytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bdzie konserwowasprzt jak rowniez naprawi& lub wymienia& sprz:t niesprawny.

Jeeli dokumentacja projektowa lub SST przewidumozliwos¢ wariantowego gycia sprztu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiyiniera/ Kierownika projektu o swoim zamiarze wybaru
uzyska jego akceptacprzed uyciem sprztu. Wybrany spra, po akceptacji liayniera/Kierownika projektu, nie
moze by p&zniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgce zachowania warunkéw umowy,
zostan przez Iyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i mi®@puszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowiany do stosowania jedynie takiéhodkéw transportu, ktére nie wplyn
niekorzystnie na jalk@ wykonywanych robo6t i wkiwosci przewaonych materiatow.

Liczba srodkéw transportu powinna zapewfiprowadzenie robét zgodnie z zasadami dreymi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniachryimera/ Kierownika projektu, w terminie przewidzjem
umow.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdydab spetnid wymagania dotyee przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciské@wd i innych parametréw technicznycl$rodki
transportu nie speige tych warunkéw magby¢ dopuszczone przez Ayniera/Kierownika projektu, pod
warunkiem przywrdcenia stanu pierwotneggtkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwa na bigaco, na whlasny koszt, wszelkie zanieczyszczeniakagzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznyah dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ratgiidnie z warunkami umowy oraz za j&ko
zastosowanych materiatow i wykonywanych rob6t, daagodné¢ z dokumentagj projektova, wymaganiami
SST, projektem organizacji rob6t opracowanym prééykonawe oraz poleceniami liyniera/Kierownika
projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metgdypnywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytygzewnplanie i wyznaczenie wysos@ wszystkich
elementow robdt zgodnie z wymiarami ednymi okr&lonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi
na pémie przez layniera/Kierownika projektu.

Btedy popelnione przez Wykonawcw wytyczeniu i wyznaczaniu robOt zosganusungte przez
Wykonawe na wiasny koszt, z wyfkiem, kiedy dany hid okaze sk skutkiem bt¢du zawartego w danych
dostarczonych Wykonawcy naspiie przez layniera/ Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia rob6t lub wyznaczenia wgstkprzez Irkyniera/ Kierownika projektu nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedziakéw za ich doktadné.

Decyzje Irryniera/Kierownika projektu dotyaze akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementow
robét kgda oparte na wymaganiach oklenych w dokumentach umowy, dokumentacji projektows SST, a
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takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decymjiynier/Kierownik projektu uwzgidni wyniki
bada materiatdéw i robét, rozrzuty normalnie wggstijace przy produkcji i przy badaniach materiatow,
doswiadczenia z przeszioi, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wplyvage na rozwzam kweste.

Polecenia layniera/Kierownika projektu powinny by wykonywane przez Wykonawcw czasie
okreslonym przez layniera/Kierownika projektu, pod gtba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu
poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakasci robét

Celem kontroli robé6t &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢ zatazong
jakosé robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petkontrok robét i jakgci materiatdw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, w¢zapc personel, laboratorium, sgtz zaopatrzenie i wszystkie udzenia
niezkzdne do pobierania prébek i badaaterialéw oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontrolzyimier/Kierownik projektu mee zaadat od Wykonawcy
przeprowadzenia baflav celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest zadowalay.

Wykonawca bdzie przeprowadza pomiary i badania materiatdw oraz robot zestatliwoscia
zapewniajca stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartyndiokumentacji projektowej
i SST

Minimalne wymagania co do zakresu badaich czstotliwos¢ s3 okreslone w SST, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tameélkne, Inzynier/ Kierownik projektu ustali jaki zakres
kontroli jest konieczny, aby zapewnvykonanie rob6t zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy tgnierowi/Kierownikowi projektu swiadectwa, ze wszystkie stosowane
urzadzenia i spret badawczy posiadajwazna legalizacg, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiaslaj
wymaganiom norm okéajacych procedury bada

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi&€ nieograniczony dogp do pomieszcze laboratoryjnych, w
celu ich inspekcji.

Inzynier/Kierownik projektu bdzie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedocignieciach dotyczcych uradzea laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu
lub metod badawczych. Zli niedocagniecia te leda tak powane,ze mog wptyna¢ ujemnie na wyniki bada
Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzymaygie do rob6t badanych materiatéw i dépiye do uycia
dopiero wtedy, gdy niedaginiecia w pracy laboratorium Wykonawcy zostamsunite i stwierdzona zostanie
odpowiednia jak&t tych materiatéw.

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem liaaateriatdw ponosi Wykonawca.

6.2. Pobieranie probek

Probki keda pobierane losowo. Zaleca; stosowanie statystycznych metod pobierania pradyeéetych
na zasadzieze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mdy¢ z jednakowym prawdopodobistwem
wytypowane do bada

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi€ zapewnion mozliwos¢ udziatu w pobieraniu prébek.

Pojemniki do pobierania prébekeda dostarczone przez Wykonagvci zatwierdzone przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Probki dostarczone prz@/ykonawe do bada wykonywanych przez
Inzyniera/Kierownik projektu &da odpowiednio opisane i oznakowane, w spos6b za#hwepy przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie Iayniera/Kierownika projektu Wykonawcadzie przeprowadzadodatkowe badania tych
materiatow, ktére budizwatpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materiaty nie zostgmzez Wykonawe
usungte lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodati«ch bada pokrywa Wykonawca tylko w przypadku
stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku kogziyokrywa Zamawiagy.

6.3. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryds przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @dip, gdy
normy nie obejmuj jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stogawazna wytyczne krajowe, albo inne
procedury, zaakceptowane przezymera/ Kierownika projektu.

Przed przysipieniem do pomiarow lub batlaWykonawca powiadomi kyniera/ Kierownika projektu
0 rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badafia.wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca prazsust
na piémie ich wyniki do akceptacji kyniera/ Kierownika projektu.
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6.4. Badania prowadzone przez liyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokorgmia kontroli, pobierania prébek i badania
materiatow w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwaraayWykonawca i producent materiatdw powinien udzieli
mu niezlgdnej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokonag weryfikacji systemu kontroli robdt prowadzonegozgz
Wykonawe, poprzez midzy innymi swoje badaniagizie ocenia zgodnd¢ materiatow i robdt z wymaganiami
SST na podstawie wynikéw wiasnych bad@ntrolnych jak i wynikéw badadostarczonych przez Wykonagvc

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobietgprébki materiatow i prowadgibadania niezalmie od
Wykonawcy, na swoj koszt. dadi wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcy asniewiarygodne, to
Inzynier/Kierownik projektu oprze siwytacznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgétnmateriatow i
rob6t z dokumentagjprojektows i SST. Maze rownie: zleci, sam lub poprzez Wykonawcprzeprowadzenie
powtérnych lub dodatkowych batlaniezalenemu laboratorium. W takim przypadku catkowite Kkgsz
powtérnych lub dodatkowych batlapobierania probek poniesione zogtpnzez Wykonawe

6.5. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu mee dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiadaj
1. certyfikat na znak bezpieamtwa wykazujcy, ze zapewniono zgod&é z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmjch oraz wtéciwych przepiséw i dokumentéw
technicznych,
2. deklaragj zgodndci lub certyfikat zgodngxi z:
— Polsks Normg lub
— aprobaj techniczi, w przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowidhalskiej Normy, jeeli nie
sa objete certyfikacjy okreslona w pkt 1
i ktére spetniaj wymogi SST.

W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumergy wymagane przez SST, ida partia
dostarczona do robéttizie posiadate dokumenty, oketajace w sposdb jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musposiadd ww. dokumenty wydane przez producenta, a w raatezpby
poparte wynikami bada wykonanych przez niego. Kopie wynikdw tych badbeda dostarczone przez
Wykonawe Inzynierowi/Kierownikowi projektu.

Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetaidych wymagé beda odrzucone.

6.6. Dokumenty budowy

(1)Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnybowizujacym Zamawiacego i
Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy kaica okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialné¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obpwacymi przepisami [2] spoczywa na
Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowyebla dokonywane na bigco i keda dotyczy przebiegu robét, stanu
bezpieczastwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarcteny budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowyebizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktora
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiskaz stanowiska sibowego. Zapisy dmla czytelne,
dokonane trwattechnilq, w poradku chronologicznym, bezpednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalkczone do dziennika budowy protokoly i inne dokurmgehbtda oznaczone kolejnym numerem
zahkcznika i opatrzone dat podpisem Wykonawcy i kiyniera/ Kierownika projektu.

Do dziennika budowy natg wpisywa® w szczegélngci:

- dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- dat przekazania przez Zamawieggo dokumentacji projektowej,

- dak uzgodnienia przez hyniera/Kierownika projektu programu zapewnieniaofgk i harmonogramow
robot,

— terminy rozpocgcia i zakaczenia poszczegdllnych elementéw robot,

— przebieg robot, trudrai i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przytgzprzerw w robotach,

— uwagi i polecenia liyniera/Kierownika projektu,

- daty zaradzenia wstrzymania robo6t, z podaniem powodu,

— zgloszenia i daty odbioréw robét zanikaych i ulegaicych zakryciu, cgsciowych i ostatecznych
odbioréw robdét,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
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- stan pogody i temperaturpowietrza w okresie wykonywania robot podleggEh ograniczeniom lub
wymaganiom szczegolnym w zygku z warunkami klimatycznymi,
— zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apise dokumentacji projektowej,
- dane dotycgce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przew itrakcie wykonywania
robét,
— dane dotycace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,
— dane dotycace jakdci materiatow, pobierania prébek oraz wyniki prampadzonych badez podaniem, kto
je przeprowadzat,
— wyniki préb poszczegélnych elementéw budowli z padm, kto je przeprowadzat,
- inne istotne informacje o przebiegu robét.
Propozycje, uwagi i wyfmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowgdab przediacone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowania.si
Decyzje Imyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika twgt Wykonawca podpisuje z
zaznaczeniem ich praygia lub zagciem stanowiska.
Whpis projektanta do dziennika budowy obligujeyimiera/Kierownika projektu do ustosunkowanie. si
Projektant nie jest jednak strpomowy i nie ma uprawniedo wydawania pole@eWykonawcy robét.

(2) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnob lub certyfikaty zgodnéci materiatléw, orzeczenia o
jakosci materialdw, recepty robocze i kontrolne wynikadah Wykonawcy lda gromadzone w formie
uzgodnionej przez hyniera/Kierownika projektu. Dokumenty te stangwahczniki do odbioru rob6t. Winny
by¢ udosgpnione na kadezyczenie.

(3) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczae¢sioprocz wymienionych w punktach (1) - (2) ngsiace
dokumenty:
a) zgloszenie na realizagadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inmaawy cywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robot,
e) protokoly z narad i ustale
f) korespondengjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy d@la przechowywane na terenie budowy w miejscu odpavitedabezpieczonym.

Zaginkcie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujgojenatychmiastowe odtworzenie w
formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyetla zawsze dogpne dla liayniera/Kierownika projektu i przedstawiane
do wghdu nazyczenie Zamawiagego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Obmiar rob6t bdzie okrdla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z do&ntacy
projektovs i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym pdueiaieniu Irzyniera/ Kierownika projektu o
zakresie obmierzanych rob6t i terminie obmiarunapnniej na 3 dni przed tym terminem.

Jakikolwiek bid lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch podanych wlepym kosztorysie lub gdzie
indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obawku ukaczenia wszystkich robét. Bdne dane zostan
poprawione wg instrukcji yniera/Kierownika projektu na gmie.
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7.2. Zasady okrdlania ilosci robot i materiatow

Diugasci i odlegtaici pomidzy wyszczeg6lnionymi punktami skrajnyméda obmierzone poziomo
wzdhuz linii osiowe;.

Jali SST wiaciwe dla danych robét nie wymagaiego inaczej, okjosci beda wyliczone w ni jako
dlugas¢ pomna:ona przezredni przekroj.

llosci, ktore majg by¢ obmierzone wagowo, ¢da wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urgdzenia i spret pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robgitatzaakceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Urzadzenia i sprat pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdlezeli urzadzenia te lub spet
wymagaj bada atestugcych to Wykonawcadulzie posiadawazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urgdzenia pomiarowe dala przez Wykonawe utrzymywane w dobrym stanie, w catym
okresie trwania robot.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary leda przeprowadzone przed ostatecznym odbiorem odcinlat, a take w przypadku
wystepowania dhaszej przerwy w robotach.

Obmiar robot zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robot podlegagych zakryciu przeprowadzaegrzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obli@ lzda wykonane w sposéb zrozumialy i
jednoznaczny.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robot zanikagych i ulegaicych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr robd6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiér rob6t zanikapych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej ocenie sdb i jakosci
wykonywanych robot, ktére w dalszym procesie reatjizulegra zakryciu.

Odbiér robét zanikagych i ulegaicych zakryciu bdzie dokonany w czasie urdiwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hanmiavagélnego pospu robaét.

Odbioru robét dokonuje #iynier/Kierownik projektu.

Gotowa¢ danej czsci rob6t do odbioru zgltasza Wykonawca wpisem doemizika budowy i
jednoczesnym powiadomieniemzimiera/Kierownika projektu. Odbidredzie przeprowadzony niezwtocznie,
nie p&niej jednak nt w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikaokydi powiadomienia o tym
fakcie Inzyniera/Kierownika projektu.

Jakdac¢ i ilos¢ robét ulegajcych zakryciu ocenia fiynier/Kierownik projektu na podstawie dokumentéw
zawierajicych komplet wynikéw badalaboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone payiav konfrontacji z
dokumentagj projektova, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbiér ostateczny robét

8.3.1.Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzetstggo wykonania rob6t w odniesieniu do ictdio
jakasci i wartdsci.

Calkowite zakéczenie rob6t oraz gotowd do odbioru ostatecznegoedrie stwierdzona przez
Wykonawe wpisem do dziennika budowy.

Odbiér ostateczny robét napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dczod dnia
potwierdzenia przez kyniera/Kierownika projektu zakazenia robot i przgcia dokumentow, o ktérych mowa
w punkcie 8.4.2.
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Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyznagz@rzez Zamawiagego w obecriwi
Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja adlajaca roboty dokona ich oceny jalowej na
podstawie przedtmnych dokumentéw, wynikéw bafia pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodaiovykonania
robét z dokumentagijprojektov i SST.

W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapogkaz realizacy ustalé przyjetych w trakcie
odbioréw robo6t zanikagych i ulegajcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania rakmitpetniagcych i
robét poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych rob6t aegowych lub rob6t uzupetnigych w
warstwie $cieralnej lub robotach wyk@zeniowych, komisja przerwie swoje czydooi ustali nowy termin
odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komjsjze jakaé wykonywanych robét w poszczegdinych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganejniekiacy projektova i SST z uwzgidnieniem tolerancji i
nie ma wekszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu plEzdéstwo ruchu, komisja dokona paten,
oceniajc pomniejszon wartas¢ wykonywanych rob6t w stosunku do wymagarzyjetych w dokumentach

umowy.
8.3.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru astaégo robdt jest protokét odbioru
ostatecznego robo6t spadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgapo.

Do odbioru ostatecznego Wykonaweca jest zohpany przygotowanastpujace dokumenty:

1. dokumentagj projektowa podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkgyesli zostata sporadzona

w trakcie realizacji umowy,

szczeg6towe specyfikacje techniczne (podstawaw&okumentéw umowy i ew. uzupetniag lub

zamienne),

recepty i ustalenia technologiczne,

dzienniki budowy (oryginaty),

wyniki pomiaréw kontrolnych oraz batlaoznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST

deklaracje zgodsoi lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatéw zgodnie z SST ,

opink technologicza sporadzom na podstawie wszystkich wynikoéw badapomiaréw zaiczonych do

dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z SST

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie rob6t towsrzcych (np. na przelenie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowejswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazartych robét wiécicielom
urzadzen,

9. geodezyjainwentaryzagj powykonawcz robét i sieci uzbrojenia terenu,

10. kopk mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzaciji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wedém przygotowania dokumentacyjnego nigdd
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozoimie Wykonawg wyznaczy ponowny termin odbioru
ostatecznego robot.

Wszystkie zargdzone przez komisjroboty poprawkowe lub uzupetnige keda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiaggo.

Termin wykonania robét poprawkowych i robét uzuniehcych wyznaczy komisja.

N

Nook~w

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanycbotr zwhzanych z usumciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaisyetaw okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjnyduzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiekiwzgkdnieniem zasad
opisanych w punkcie 8.4 ,0Odbidr ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogélne

Podstaw pfatndci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykanaza jednostk obmiarovs
ustalor dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltoywodstawy ptatngci jest warté¢ (kwota) podana
przez Wykonawe w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosmsowe] ldzie uwzgbdniac wszystkie
czynndci, wymagania i badania skiadeg st na jej wykonanie, okéone dla tej roboty w SST i w
dokumentacji projektowej.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétll obejmowé:
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- robocizre bezpdredni wraz z towarzysgeymi kosztami,
- wartas¢ zwzytych materiatéw wraz z kosztami zakupu, magazymiayaewentualnych ubytkéw i transportu
na teren budowy,
— wartcs¢ pracy sprgtu wraz z towarzysgymi kosztami,
— koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
— podatki obliczone zgodnie z obawujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie najewlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania og6lne D-M-00.00.00

Koszt dostosowania sido wymagé warunkéw umowy i wymaga ogoélnych zawartych w D-M-
00.00.00 obejmuje wszystkie warunki oitome w ww. dokumentach, a nie wyszczegélnione vztagsie.

15



D-01.01.01
ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH

1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaahtecznej (SST)swymagania dotycxe
wykonania i odbioru robét zazanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktdysokasciowych dla
zadania "Remont drogi gminnej wewn etrznej - dojazdowej do posesjii gruntow
rolnych w m. Opojowice na dziatkach nr ewid. 262, 277 ,,

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetaygdontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét
wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyezasad prowadzenia robot as@nych z wszystkimi
czynngciami umaliwiajacymi i mapcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trdsygowej oraz
potozenia obiektéw inynierskich.

1.3.1.0dtworzenie trasy i punktéw wysaoi@owych

W zakres robét pomiarowych, zyganych z odtworzeniem trasy i punktéw wysétiowych wchoda:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wystkaego punktéw gtéwnych osi trasy i punktow
wysokasciowych,
b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (ag@zenie 0si),
¢) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysédiowych (reperéw roboczych),
d) zastabilizowanie punktow w sposéb trwaly, oclarach przed zniszczeniem oraz oznakowanie w spos6b
utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1.Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trasyjky kierunkowe oraz poatkowy i koncowy punkt
trasy.

1.4.2. Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymaganigolne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot
0Og6lne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatlow

Ogl6lne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania padam SST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy nafestosowé pale drewniane z gwdziem lub pgtem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dkagjokoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza geamab6t ziemnych, w asiedztwie punktdw zalamania trasy,
powinny mie srednig; od 0,15 do 0,20 m i diugbod 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowd paliki drewnianesrednicy od 0,05 do 0,08 m i
dlugdsci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istaoej nawierzchni bolce stalowgednicy 5 mm i
dtugcéci od 0,04 do 0,05 m.

,Swiadki” powinny mi& diugai¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostatay.

16



3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt
3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysalmwyych naley stosowd nastpujacy sprz:t:
— teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
- dalmierze,
- tyczki,
- faty,
- tasmy stalowe, szpilki.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowe;j i jejkidw wysokdciowych powinien gwarantowa
uzyskanie wymaganej doktadiud pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogdlne wymagania dotyaee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagi@ne” pkt 4.
4.2. Transport sprzetu i materiatléw

Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy vtma przewoz dowolnymisrodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania robét podano w SST D-MM@00 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny dyykonane zgodnie z oboadujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien prgejod Zamawiajcego dane zawiergje
lokalizacg i wspétrzdne punktow gtownych trasy oraz reperéw.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawéjo, Wykonawca powinien przeprowadzi
obliczenia i pomiary geodezyjne niezime do szczeg6towego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny &ywykonane przez osoby posiagtzgd odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinform@wdnzyniera o wszelkich Rkbach wykrytych w
wytyczeniu punktéw gtéwnych trasy i (lub) reperéwboczych. Bidy te powinny by usungte na koszt
Zamawiajicego.

Wykonawca powinien sprawdzczy rzdne terenu ok&one w dokumentacji projektowej ggodne z
rzeczywistymi rednymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgne terenu istotnie #ia sie od
rzednych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien paadomé o tym Inzyniera. Uksztaltowanie
terenu w takim rejonie nie powinno dymieniane przed pogjiem odpowiedniej decyzji przez dyniera.
Wszystkie roboty dodatkowe, wynik&e z rénic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowej i
rzednych rzeczywistych, akceptowane przezyiriera, zostanwykonane na koszt Zamawiapgo. Zaniechanie
powiadomienia layniera oznacza,e roboty dodatkowe w takim przypadku atigi Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazujna pomiarach Wykonawcy, nie mpgby¢ rozpoczte przed
zaakceptowaniem wynikOw pomiaréw przezyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtowne trasy i puniggsrednie osi trasy mugzby¢ zaopatrzone w
oznaczenia okétajace w sposOb wyray i jednoznaczny charakterystyk potozenie tych punktéw. Forma i
wzor tych oznaczepowinny by zaakceptowane przezzymiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgamszystkich punktéw pomiarowych i ich oznatze czasie
trwania robo6t. Jeeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawigo zostan zniszczone przez Wykonawc
swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzgese konieczne do dalszego prowadzenia robétnstam
one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne mHawidtowej realizacji rob6t nate do
obowiazkow Wykonawcy.
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5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osafy i punktéw
wysokdciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne oy by¢ zastabilizowane w sposéb trwaly, przy
uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, aztaklowhzane do punktéw pomocniczych, pzdmych
poza granig robét ziemnych. Maksymalna odle§topomiedzy punktami gtdbwnymi na odcinkach prostych nie
moze przekracza 100 m.

Zamawiajcy powinien zatay¢é robocze punkty wysokciowe (repery robocze) wzdiuosi trasy
drogowej, a take przy kadym obiekcie iaynierskim.

Maksymalna odlegld miedzy reperami roboczymi wzdiurasy drogowej w terenie ptaskim powinna
wynosic 100 metrow. Repery robocze nglezalazy¢ poza granicami rob6t zaganych z wykonaniem trasy
drogowej i obiektéw towarzyszych. Jako repery robocze pma wykorzystd punkty state na stabilnych,
istniejacych budowlach wzdiutrasy drogowej. O ile brak takich punktow, repeopocze naley zatazry¢ w
postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztattowimik stalowych, osadzonych w gruncie w sposob
wykluczapcy osiadanie, zaakceptowany przezyhera.

Rzedne reperéw roboczych nale okresla¢c z taly dokladndcia, aby sredni bhd niwelacji po
wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stosujiwelacg podwdjra w nawihzaniu do reperow matwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigcaj wyrane i
jednoznaczne okékenie nazwy reperu i jegogdne).

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona& w oparciu o dokumentagjprojektova oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawieggo, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji nswvowej albo innej osnowy
geodezyjnej, okrdonej w dokumentacji projektowej.

Os trasy powinna b§wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktackrpdnich w odlegléci zaleznej
od charakterystyki terenu i uksztattowania trasgzlnie rzadziej nico 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejtasy w stosunku do dokumentacji projektowej nie
moze by wigksze nk 5 cm.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalarzy¢ materiatow wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wéweczgdy Wykonawca robot zapi je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszgebmpoza granigcrobot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblpkt 6.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwkanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysédiowych
nalezy prowadzé wedlug ogdlnych zasad okienych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4657)
zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét
0Og0blne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-Q0®@AWVWymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarowy jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
Obmiar rob6t zwizanych z wyznaczeniem obiektow jestitia obmiaru robét mostowych.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru roboét

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 8.
8.2. Sposi6b odbioru robét

Odbiér robo6t zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gasie na podstawie szkicow i dziennikoéw
pomiaréw geodezyjnych lub protokoétu z kontroli gemginej, ktére Wykonawca przedktadaynierowi.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycgre podstawy ptatndci

Ogollne ustalenia dotysze podstawy ptatrigi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena 1 km wykonania robét obejmuije:
— sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi trgmynktow wysokéciowych,
— uzupehnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
— wyznaczenie dodatkowych punktéw wysé&owych,
— zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochrooh przed zniszczeniem i oznakowanie ulatyde;
odszukanie i ewentualne odtworzenie.
Platnd¢ robdt zwizanych z wyznaczeniem obiektéw mostowych jegiauiv koszcie robdt mostowych.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
Instrukcja techniczna 0-1. Ogoélne zasady wykamyia prac geodezyjnych.
Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstugastycji, Gtéwny Urad Geodezji i Kartografii, Warszawa
1979.
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowaopea, GUGIK 1978.
Instrukcja techniczna G-2. Wysdk@mwa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.
Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjngsokaciowe, GUGIK 1979.
Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyfpgdGiK 1983.

N
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D - 02.00.01

ROBOTY ZIEMNE. WYMAGANIA OGOLNE
1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegolowej specyfika@chnicznej (SST) as wymagania dotyexe
wykonania i odbioru liniowych rob6t ziemnych dladzmia:” Remont drogi gminnej wewn  etrznej
dojazdowej - do posesji i gruntow rolnych w m. Op ojowice na dziatkach nr
ewid. 262, 277 ,,

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetayg kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t ziemnych w czasie
budowy lub modernizacji drég i obejnau;j
a) wykonanie wykopOw w gruntach nieskalistych,
b) pozyskiwanie gruntu z ukopu lub dokopu.

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1. Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lulyuntu naturalnego lub z gruntu antropogenicznego
spetniajca warunki stateczioi i odwodnienia.

1.4.2. Korpus drogowy - nasyp lub tagZ wykopu, ktdra jest ograniczona korodrogi i skarpami rowéow.
1.4.3. Wykop piytki - wykop, ktérego gbokas¢ jest mniejsza @il m.

1.4.4. Grunt nieskalisty - kady grunt rodzimy, nie oké&ony w punkcie 1.4.12 jako grunt skalisty.

1.4.5. Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nésypotaone w obebie pasa robét drogowych.
1.4.6. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania pésy pot@one poza pasem rob6t drogowych.

1.4.7. Odkfad - miejsce wbudowania lub skladowania (odiglz) gruntéw pozyskanych w czasie
wykonywania wykopow, a nie wykorzystanych do budomgsypOw oraz innych prac zwanych z tras
drogowva.

1.4.8. Wskanik zagiszczenia gruntu - wielkd charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, oké®na wg
WZOru:

I, =P
° pds
gdzie:
04 - oestosé objetosciowa szkieletu zagzczonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12 [9], iy
Pss - Mmaksymalna gstas¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotwd optymalnej, zgodnie z PN-B-

04481:1988 [2], stiaca do oceny zagzczenia gruntu w robotach ziemnych, (MY/im

1.4.9.Wskanik réznoziarnistéci - wielkos¢ charakteryzujca zagszczalnéé gruntdéw niespoistych, okilena
wg wzoru:

U= dﬂ
le
gdzie:
deo - $rednica oczek sita, przez ktére przechodzi 60%tgrymm),
dio - $rednica oczek sita, przez ktére przechodzi 10%tgry{mm).
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1.4.10. Wskanik odksztalcenia gruntu - wielké charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, oké®na wg

wzoru:

gdzie:
El =
02205:1998 [4],
E2 =
02205:1998 [4].

lo

E
El

modut odksztalcenia gruntu oznaczony w pierwsamehzeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-

modut odksztatcenia gruntu oznaczony w powtormyiekzeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-

1.4.11.Pozostate okienia podstawoweaszgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymaganigolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotyseze robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpkt 1.5.

2. MATERIALY (GRUNTY)

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotysze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, padav SST D-M-

00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Podzial gruntow

Podziat gruntéw pod wzegllem wysadzinowdzi podaje tablica 1.

Tablica 1. Podziat gruntéw pod wedkem wysadzinow&zi wg PN-S-02205:1998 [4]

Lo Wys}rzqzego!nyeme\lednostk . _ Grupy g_runtow .
T WrasCIwoscl niewysadzinowe wtpliwe wysadzinowe
1 | Rodzaj gruntu - —  rumosz - — piasek mato wysadzinowe
niegliniasty pylasty - — glina piasz-
- - Zwir - - czysta zwgzta,
- - pospoika zwietrzelina g:!”a ZV"l‘?Z"ta’
- - piasek gliniasta gle/ri?zﬁay asta
gruby - - rumosz | _
- - pi_asek gl'n'?slty piaszczys-ty, it
sredni - - Zwir pylasty
- - piasek gliniasty bardzo wysadzinowe
drobny - - pospoétka |- — piasek
- - zuzel gliniasta gliniasty
nierozpadowy -~ pyhpyt
piasz-czysty
- — (glina piasz-
czysta, glina,
glina pylasta
- — itwarwowy
2 | Zawartd¢ czastek
< 0,075 mm %
<0,02 mm <15 od 15 do 30 > 30
<3 od 3do 10 >10
3 | Kapilarna¢
bierna H, m <1, >1,0 >1,0
4 | Wskanik
piaskowy WP > 35 od 25 do 35 <25
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2.3. Zasady wykorzystania gruntow

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopéw powinny¢bprzez Wykonawe wykorzystane w
maksymalnym stopniu do budowy nasypdw. Grunty pasiyel do budowy nasypéw mply¢ wywiezione poza
teren budowy tylko wéwczas, gdy stangwadmiar ohjtosci rob6t ziemnych i za zezwoleniemzimiera.

Jezeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wykwp nie kzdac nadmiarem olgiosci robot
ziemnych, zostaly za zgednzyniera wywiezione przez Wykonaw@oza teren budowy z przeznaczeniem
innym niz budowa nasypow lub wykonanie prac gpgh kontraktem, Wykonawca jest zobawany do
dostarczenia rownowiaej objtosci gruntéw przydatnych zeédet wlasnych, zaakceptowanych przezyhiera.

3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotysee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt
3.2. Sprat do robét ziemnych

Wykonawca przyspujacy do wykonania robét ziemnych powinien wyké&zaie mozliwoscia
korzystania z nagpujacego sprztu do:
- — odspajania i wydobywania gruntéw (negsizia mechaniczne, mioty pneumatyczne, zrywarki,akkip
tadowarki, wiertarki mechaniczne itp.),
- — jednoczesnego wydobywania i przemieszczania grufgpwcharki, zgarniarki, réwniarki, uydzenia do
hydromechanizaciji itp.),
- — transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samdgtskrzyniowe, tanocigi itp.),
- — sprztu zagszczajcego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu
Og6lne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagane” pkt 4.
4.2. Transport gruntow

Wybor srodkéw transportowych oraz metod transportu powirtig¢ dostosowany do rodzaju gruntu
(materiatu), jego oljosci, sposobu odspajania i zatadunku oraz do oddegtoansportu. Wydajrig srodkow
transportowych powinna by ponadto dostosowana do wydajoio sprztu stosowanego do urabiania i
wbudowania gruntu (materiatu).

Zwigkszenie odleghxi transportu ponad waldd zatwierdzone nie mi@ by podstaw roszczé
Wykonawcy, dotycazcych dodatkowej zaptaty za transport, o ile giszone odleghxi nie zostaly wczaiej
zaakceptowane nagpiie przez layniera.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-N@00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Doktadnaié wykonania wykopow i nasypow

Szeroké¢ gornej powierzchni korpusu nie ®r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz +
10 cm, a krawdzie korony drogi nie powinny mievyraznych zatama w planie.

Pochylenie skarp nie powinnozri¢ sig od projektowanego o wdej niz 10% jego wartéci wyrazonej
tangensemdta. Maksymalne nieréwroi na powierzchni skarp nie powinny przekraczel0 cm przy pomiarze
tata 3-metrows, albo powinny by spetnione inne wymagania dotyce nieréwnéci, wynikajace ze sposobu
umocnienia powierzchni skarpy.
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5.3. Odwodnienia pasa robot ziemnych

Niezalgnie od budowy urmzeir, stanowacych elementy systemow odwadm@jch, ugtych w
dokumentacji projektowej, Wykonawca powinien, owgmagaj tego warunki terenowe, wykoharrzadzenia,
ktére zapewni odprowadzenie wod gruntowych i opadowych poza abszbdt ziemnych tak, aby zabezpietzy
grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykeca ma obowizek takiego wykonywania wykopow i
nasypéw, aby powierzchniom gruntu nadéwacatym okresie trwania rob6t spadki, zapewatiajprawidtowe
odwodnienie.

Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulegawodnieniu, ktére spowoduje ich dtugotravat
nieprzydatné¢, Wykonawca ma obowzek usunjcia tych gruntow i zagpienia ich gruntami przydatnymi na
wlasny koszt bez jakichkolwiek dodatkowych optatsteony Zamawiajcego za te czynioi, jak réwnie za
dowieziony grunt.

Odprowadzenie wod do istmaglych zbiornikow naturalnych i ugdzeh odwadniagcych musi by
poprzedzone uzgodnieniem z odpowiednimi instytucjam

5.4. Odwodnienie wykopéw

Technologia wykonania wykopu musi ustioia¢ jego prawidtowe odwodnienie w catym okresie
trwania rob6t ziemnych. Wykonanie wykopdw powinraspowa w kierunku podnoszeniaesniwelety.

W czasie rob6t ziemnych nale zachowd odpowiedni spadek podiay i nadd& przekrojom
poprzecznym spadki, umldwiajace szybki odptyw wéd z wykopu. O ile w dokumentagjojektowej nie
zawarto innego wymagania, spadek poprzeczny nieinpenw byt mniejszy nk 4% w przypadku gruntéw
spoistych i nie mniejszy ni2% w przypadku gruntéw niespoistych. Naleuwzgkdni¢ ewentualny wptyw
kolejnasci i sposobu odspajania gruntéw oraz terminéw wykamnia innych robdt na spetnienie wymaga
dotyczicych prawidiowego odwodnienia wykopu w czasie gmstrob6t ziemnych.

Zrodta wody, odstorie przy wykonywaniu wykopow, nate uja¢ w rowy i /lub dreny. Wody opadowe
i gruntowe naley odprowadz poza teren pasa rob6t ziemnych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogollne zasady kontroli jakoi robo6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robétiemnych

6.2.1.Sprawdzenie odwodnienia
Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego poledeontoli zgodnéci z wymaganiami specyfikacji
okreslonymi w pkcie 5 oraz z dokumentaqyrojektovs.
Szczego6la uwag: nalezy zwrécié na:
- whasciwe ugcie i odprowadzenie wdd opadowych,
- whasciwe ugcie i odprowadzenie wysiéw wodnych.

6.3. Badania do odbioru korpusu ziemnego
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw
Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw do odbioru korpusu ziemnego podajeidali.

Tablica 2. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanych rob6t ziemnych

Lp. Badana cecha Minimalnaestotliwos¢ bada i pomiaréw
1 | Pomiar szerokwmi korpusu | Pomiar tdma, szablonem, tat o dtugagci 3 m i
ziemnego poziomia lub niwelatorem, w odgpach co 200 m n3
2 | Pomiar szerokmi dna prostych,
rowow

w

Pomiar pochylenia skarp

4 | Pomiar réwnéci
powierzchni korpusu

5 | Pomiar rownéci skarp
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6 | Pomiar spadku podinego| Pomiar niwelatorem edinych w odsipach co 100 n
powierzchni korpusu lub dnaraz w punktach wpliwych

rowu
8 | Badanie zagszczenia grunty Wskaik zag:szczenia okrda¢ dla kadej utazonej
warstwy lecz nie rzadziej hiw dwéch punktach n
1000 nf warstwy

=

)

6.3.2.Szerokd¢ korpusu ziemnego

Szerokdé¢ korpusu ziemnego nie e r&nic¢ sig od szerokéci projektowanej o wdcej niz + 10 cm.
6.3.3.Rowna¢ korony korpusu

Nieréwnaci powierzchni korpusu ziemnego mierzone, f4metrows, nie mog przekracza 3 cm.
6.3.4.R6wnai¢ skarp

Nieréwnaci skarp, mierzone tat3-metrova, nie mog przekraczé+ 10 cm.

6.3.5.Zageszczenie gruntu

Wskaznik zag:szczenia gruntu okéeny zgodnie z BN-77/8931-12 [9] powinien dygodny z
zalazonym dla odpowiedniej kategorii ruchu. W przypadjuntéw dla ktérych nie mima okréli¢ wskanika
zag:szczenia naley okresli¢ wskaznik odksztatceniag| zgodnie z norsmPN-S-02205:1998 [4].

6.6. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materiaty nie spetnige wymaga podanych w odpowiednich punktach specyfikacjitaas
odrzucone. J materialy nie spelniace wymaga zostam wbudowane lub zastosowane, to na polecenie
Inzyniera Wykonawca wymieni je na wkiwe, na wiasny koszt.

Wszystkie roboty, ktére wykazujwigksze odchylenia cech od oklenych w punktach 5 i 6
specyfikacji powinny b§ ponownie wykonane przez Wykonawta jego koszt.

Na pisemne wysgpienie Wykonawcy, laynier maze uzng wad; za nie majca zasadniczego wptywu
na cechy eksploatacyjne drogi i ustali zakres Ikeoi& potracen za obniom jakasé.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-Q0MANymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Obmiar rob6t ziemnych

Jednostka obmiarawest ni (metr szécienny) wykonanych robét ziemnych.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogdlne” pkt 8.

Roboty ziemne uznaje esiza wykonane zgodnie z dokumengagrojektows, SST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogollne ustalenia dotygze podstawy pfatsei podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne”
Zakres czynnéi objetych cen jednostkowy podano w OST D-02.01.01, D-02.02.01 oraz D-02.D®kx 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. NORMY

1. PN-B-02480:1986 Grunty budowlane. Oiemia. Symbole. Podziat i opis gruntéw
2. PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania prébekigwv

3. PN-B-04493:1960 Grunty budowlane. Oznaczanie kap#ai biernej

4. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemngn#gania i badania
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5. PN-1ISO10318:1993
6. PN-EN-963:1999
7. BN-64/8931-01

Geotekstylia — Terminologia
Geotekstylia i wyroby pokrewne
Drogi samochodowe. Oznaczenie wika piaskowego
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D-04.01.01
KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM
| ZAG ESZCZANIEM PODLO ZA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegolowej specyfika@chnicznej (SST) as wymagania dotyexe
wykonania i odbioru robét zwkanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowaniemagszczaniem podia
gruntowego dla zadania Remont drogi gminnej wewn etrznej - dojazdowej do poses;ji
i gruntow rolnych w m. Opojowice na dziatkach nr ewid. 262, 277 ,,

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetaygdwntraktowy przy zlecaniu i realizacji roboét
wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét aganych z wykonaniem
koryta przeznaczonego do aémia konstrukcji nawierzchni.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt.

1.5. Ogo6lne wymagania dotycgce robot

0Og6lne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpkt 1.5.
2. MATERIALY

Nie wystpuja.
3. SPRET

3.1. Ogdélne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotysee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt
3.2. Sprat do wykonania robét

Wykonawca przyspujacy do wykonania koryta i profilowania pod# powinien wykaza sie
mozliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:

— rowniarek lub spycharek uniwersalnych z ¢rkie ustawianym lemieszem;zynier maze dopgci¢ wykonanie
koryta i profilowanie podiga z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawiqmystopadle do kierunku
pracy maszyny,

— koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywamigskich koryt),

— walcéw statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracygh.

Stosowany sprz nie maze spowodowé niekorzystnego wpltywu na wieiwosci gruntu podtaa.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotyaee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagi@ne” pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-MN@00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
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5.2. Warunki przystapienia do robét

Wykonawca powinien przyghi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zagczenia podima
bezpdrednio przed rozpoeziem robo6t zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni. \\ireejsze
przystpienie do wykonania koryta oraz profilowania i gsarzania podima,jest maliwe wytacznie za zgod
Inzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zagczonym podtzu nie mae odbywa sig ruch
budowlany, niezwizany bezpérednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowarkaryta w planie i profilu powinny hywczeniej
przygotowane.

Paliki lub szpilki naley ustawig& w osi drogi i w redach réwnolegtych do osi drogi lub w inny sposéb
zaakceptowany przez Ayniera. Rozmieszczenie palikbw lub szpilek powinomazliwiaé nachgniecie
sznurkOw lub linek do wytyczenia robot w ogistch nie wikszych ni co 10 metréw.

Rodzaj spratu, a w szczegélroi jego moc naley dostosowa do rodzaju gruntu, w ktérym
prowadzone sroboty i do trudnéci jego odspojenia.

Koryto mazna wykonywa recznie, gdy jego szeroké nie pozwala na zastosowanie maszyn, na
przyktad na poszerzeniach lub w przypadku robdétatym zakresie. Spos6b wykonania must bgakceptowany
przez Irkyniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powmiby wykorzystany zgodnie z ustaleniami
dokumentacji projektowej i SST, tj. woudowany w yasub odwieziony na odktad w miejsce wskazane prze
Inzyniera.

Profilowanie i zagszczenie podiea naley wykona zgodnie z zasadami okienymi w pkt 5.4.

5.4. Profilowanie i zagszczanie podida

Przed przyspieniem do profilowania podie powinno by oczyszczone ze wszelkich zanieczysacze

Jereli powyzszy warunek nie jest spetniony i wgstija zanizenia poziomu w podta przewidzianym
do profilowania, Wykonawca powinien spulcipiodiaze na gébokas¢ zaakceptowanprzez lrkyniera, dowigc
dodatkowy grunt spehiagy wymagania obowrujace dla gornej strefy korpusu i zggi¢ warstwe do
uzyskania warteci wskaznika zagszczenia, okrdonych w tablicy 1.

Do profilowania podiga naley stosowa rowniarki. Sciety grunt powinien by wykorzystany w
robotach ziemnych lub w inny spos6b zaakceptowargzplrryniera.

Bezparednio po profilowaniu podi@ naley przystpi¢ do jego zagszczania. Zagszczanie podia
nalezy kontynuowa do osagnigcia wskanika zagszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy ka#visk
zagzszczenia nalgy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne wartei wskanika zagszczenia podiea (Iy)

Minimalna wartéc | dla:
Strefa Autostrad i drog Innych drog
korpusu ekspresowych Ruch cizki Ruch mniejszy
i bardzo c¢zki od ckzkiego
Gorna warstwa o grul§oi 20 cm 1,03 1,00 1,00
Na gkbokasci od 20 do 50 cm ofd
powierzchni podiga 1,00 1,00 0,97

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat twgry podiaze uniemaliwia przeprowadzenie badania
zag:szczenia, kontrelzag:szczenia nalgy oprzeé na metodzie obgken ptytowych. Naley okresli¢ pierwotny i
wtorny modut odksztatcenia podim wedtug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtdrnego inp@nego modutu
odksztatcenia nie powinien przekraé232.

Wilgotnas¢ gruntu podiéa podczas zagzczania powinna by rowna wilgotndci optymalnej z
tolerancjy od -20% do +10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podiza

Podtaze (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno lyutrzymywane w dobrym stanie.

Jereli po wykonaniu robot zwzanych z profilowaniem i zagzczeniem podi@a nasipi przerwa w
robotach i Wykonawca nie przygi natychmiast do uktadania warstw nawierzchnpdwinien on zabezpiecgy
poditaze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad preeizenie folii lub w inny sposob zaakceptowany
przez Ireyniera.
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Jezeli wyprofilowane i zagszczone podiee ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktadéniajnej
warstwy mana przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podita Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonamiezlgdnych napraw.
Jezeli zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgawkona on na wiasny koszt.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogollne zasady kontroli jakéci robot

Ogoblne zasady kontroli jakoi robo6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Badania w czasie robot
6.2.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw dotyczcych cech geometrycznych i zsgczenia koryta i
wyprofilowanego podiga podaje tablica 2.

Tablica 2.  Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego pm

Lp. | Wyszczegolnienie bada Minimalna czstotliwos¢
i pomiarow bada i pomiaréw
1 | Szerokéc koryta 4 razy
2 | Rowna¢ podtwzna co20m
3 | Rowna¢ poprzeczna 4 razy
4 | Spadki poprzeczné 4 razy
5 Uksztaltowanie osi w co 100 m
planie”
6 Zageszczenie, wilgotn& |w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, lecz| nie
gruntu podtaa rzadziej nk raz na 600 M
*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksatednia osi w planie natg
wykona w punktach gtéwnych tukéw poziomych

6.2.2.Szerokd¢ koryta (profilowanego podia)

Szerokd¢ koryta i profilowanego podi@a nie mae r&ni¢ sic od szerokéci projektowanej o wicej niz
+10 cmi-5 cm.

6.2.3.Rownai¢ koryta (profilowanego podia)

Nieréwnaci podtuzne koryta i profilowanego podia naley mierzy¢ 4-metrows fata zgodnie z norm
BN-68/8931-04 [4].

Nieréwnaci poprzeczne naly mierzy¢ 4-metrow tata.

Nieréwndaci nie mog, przekracz& 20 mm.

6.2.4.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padimowinny by zgodne z dokumentacprojektovg z
tolerancy £ 0,5%.

6.2.5.Uksztattowanie osi w planie
Os w planie nie mge by przesunita w stosunku do osi projektowanej czegj niz = 5 cm dla .
6.2.6.Zageszczenie koryta (profilowanego pod#)

Wskaznik zag:szczenia koryta i wyprofilowanego pode okr&glony wg BN-77/8931-12 [5] nie
powinien by mniejszy od podanego w tablicy 1.

Je&li jako kryterium dobrego zagzczenia stosujeesporéwnanie wartiei modutéw odksztalcenia, to
wartas¢ stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odkszédcekrglonych zgodnie z normBN-64/8931-02
[3] nie powinna by wicksza od 2,2.
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Wilgotnas¢ w czasie zagszczania naley badd@ wedtug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotsé gruntu podtaa
powinna by réwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do + 10%.

6.3. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (prdilowanego podiaza)

Wszystkie powierzchnie, ktdre wykazuyvicksze odchylenia cech geometrycznych od d&rgch w
punkcie 6.2 powinny ky naprawione przez spulchnienie delgikasci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i
powtdrne zagszczenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchnigyl@nanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-Q0MANymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentacja projekto8ST i wymaganiami lktyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. OGOLNE USTALENIA DOTYCZ ACE PODSTAWY PLATNO SCI
Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrigi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 frkoryta obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rogpleamiem,
- zatadunek nadmiaru odspojonego gruntérodki transportowe i odwiezienie na odktad lub qmsy
— profilowanie dna koryta lub podia,
- zagszczenie,
— utrzymanie koryta lub podha,
- przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclanig;j.
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D-04.04.00

PODBUDOWA Z KRUSZYW.
WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegbétowej specyfikaefihhicznej (SST)aswymagania ogolne dotysze
wykonania i odbioru robét zezanych z wykonywaniem podbudowy z kruszyw stabilianych mechanicznie
dla zadania :"Remont drogi gminnej wewn etrznej - dojazdowej do posesji i
gruntow rolnych w m. Opojowice na dziatkach nr ewi d. 262, 277 ,,

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetaygdwntraktowy przy zlecaniu i realizacji roboét
wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét awmanych z
wykonywaniem podbudéw z kruszyw stabilizowanych haggcznie wg PN-S-06102 [21] i obejm@ST:
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabibon@go mechanicznie,

Podbudow z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykonugg agodnie z ustaleniami podanymi w
dokumentacji projektowej, jako podbudewzasadnicz wg Katalogu typowych konstrukcji nawierzchni
podatnych i potsztywnych [31].

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1.Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczalegajcy na odpowiednim zagzczeniu w optymalnej
wilgotnosci kruszywa o witéciwie dobranym uziarnieniu.

1.4.2. Pozostateokreslenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymaganagolne” pkt 1.4 oraz w SST dotygzch
poszczegolnych rodzajow podbudow z kruszyw staiwienych mechanicznie:

D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabibm@go mechanicznie,

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot
0Og6lne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatlow

Ogdllne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, padav SST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materialy stosowane do wykonania podbudéw z knwsgtabilizowanych mechanicznie podano w SST
dotyczicych poszczegoélnych rodzajéw podbudéw:
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabibm@go mechanicznie,

2.3. Wymagania dla materiatéw

2.3.1.Uziarnienie kruszywa
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Krzywa uziarnienia kruszywa, okdena wedtug PN-B-06714-15 [3] powinnazé& miedzy krzywymi
granicznymi pdl dobrego uziarnienia podanymi naimks 1.
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Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przezovaych na podbudowy
wykonywane metadstabilizacji mechanicznej
1-2 kruszywo na podbudow zasadnica (g6rna warstwe) lub podbudowe jednowarstwowa
1-3 kruszywo na podbud@wpomocnicz (dolm warstwe)
Krzywa uziarnienia kruszywa powinnadpgiagta i nie mae przebiega od dolnej krzywej granicznej
uziarnienia do gornej krzywej granicznej uziarngena gsiednich sitach. Wymiar najaiiszego ziarna kruszywa
nie maze przekracz&2/3 grubdci warstwy uktadanej jednorazowo.

2.3.2.Wiasciwosci kruszywa
Kruszywa powinny spetnéavymagania okrdone w tablicy 1.

Tablica 1.
Wymagania
Kruszywa Kruszywa ..
Lp. | Wyszczegodlinienie naturaine tamane Zuzel Badania
wiasciwosci Podbudowa wedtug

zasad{ pomoc- | zasad-| Pomoc-| zasad-| pomoc-
nicza | nicza | nicza | nicza | nicza nicza

1 | Zawarté¢ ziarn mniejszych od 2 od 2 od 2 od 2 od 2 od 2 | PN-B-06714

niz 0,075 mm, % (m/m) do10| do12 | do10| do12 | do10 | do12 -15 [3]

2 | Zawartd¢ nadziarna, PN-B-06714
% (m/m), nie wicej niz 5 10 5 10 5 10 -15 [3]

3 | Zawartd¢ ziarn nieforemnych PN-B-06714
9%(m/m), nie wicej niz 35 45 35 40 - - -16 [4]

4 Zawartd¢ zanieczyszcze
organicznych, %(m/m), nie 1 1 1 1 1 1 PN-B-04481
wiecej niz (1]

5 | Wska&nik piaskowy po picio-
krotnym zagszczeniu metagd od 30| od30 | od30| od30 _ _ BN-64/8931
I lub Il wg PN-B-04481, % do 70| do70 | do70| do70 -01 [26]

6 |Scieralngé w hebnie Los
Angeles

a) Scieralné¢ catkowita po)
peinej liczbie obrotéw, nig

wigcej niz 35 45 35 50 40 50

b) scieraln@¢ czsciowa po PN-B-06714
1/5 petnej liczby obrotéw, nig -42 [12]
wiecej niz 30 40 30 35 30 35
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7 Nasikliwosé, %(m/m), nie PN-B-06714
wiecej niz 2,5 4 3 5 6 8 -18 [6]

8 Mrozoodporné, ubytek PN-B-06714
masy po 25 cyklach zanmia 5 10 5 10 5 10 -19 [7]
nia, %(m/m), nie wicej niz

9 ) . PN-B-06714
Rozpad krzemianowyzela- -37[10]
zawy hcznie, % (m/m), ni¢ - - - - 1 3 PN-B-06714
wiecej niz -39 [11]

10 | Zawarté¢ zwiazkéw siarki wi
przeliczeniu na S§ %(m/m),| 1 1 1 1 2 4 PN-B-06714
nie wiecej niz -28[9]

11 | Wskanik noSnosci Wne: mie-
szanki kruszywa, %, nig
mniejszy nk:

a) przy zagszczeniud = 1,00 80 60 80 60 80 60 PN-S-06102
b) przy zagszczeniud> 1,03 | 120 - 120 - 120 - [21]
2.3.3.Woda
Nalezy stosowa wode wg PN-B-32250 [20].
3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
3.2. Sprat do wykonania robét

Wykonawca przygspujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanystechanicznie
powinien wykaza sie mazliwoscia korzystania z nagbujacego spratu:
a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wypgosgch w uradzenia dozujce wod. Mieszarki powinny
zapewnt wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgognboptymalnej,
b) rowniarek albo uktadarek do rozktadania miesgank
c) walcéw ogumionych i stalowych wibracyjnych lulbatycznych do zagzczania. W miejscach trudno
dostpnych powinny b¥ stosowane zggzczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate walgbracyjne.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagi@ne” pkt 4.

4.2. Transport materiatéw

Kruszywa mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegzaih je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiglaaiimiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

Transport cementu powinien odbyinsie zgodnie z BN-88/6731-08 [24].

Transport pozostatych materialbw powinien odbywaie zgodnie z wymaganiami norm
przedmiotowych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogoblne zasady wykonania robét podano w SST D-M@00 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podiaa

Podiae pod podbudogpowinno spetni@wymagania okrdone w SST D-04.01.01 ,Koryto
wraz z profilowaniem i zagzczeniem podi@” i SST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

Podbudowa powinna byutozona na podtau zapewniajcym nieprzenikanie drobnych gstek gruntu
do podbudowy. Warunek nieprzenikania aglsprawdzé wzorem:

Dis
dgs

<5 (1)
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w ktorym:

D;s5 - wymiar boku oczka sita, przez ktére przechod#®blziarn warstwy podbudowy lub warstwy adsapcej,
w milimetrach,

dgs - wymiar boku oczka sita, przez ktére przechod#io&iarn gruntu podia, w milimetrach.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa oscisle okralonym uziarnieniu i wilgotnéci optymalnej nalgy wytwarza w
mieszarkach gwarantgych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wdgl na konieczni@ zapewnienia
jednorodnéci nie dopuszcza siwytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczeghliryakcji na drodze.
Mieszanka po wyprodukowaniu powinnachyd razu transportowana na miejsce wbudowania istadséb, aby
nie ulegta rozsegregowaniu i wysychaniu.

5.4. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna dyozktadana w warstwie o jednakowej grétio takiej, aby jej
ostateczna grul§é po zagszczeniu byta réwna gruba projektowanej. Grubi& pojedynczo uktadanej warstwy
nie mae przekracza 20 cm po zaggzczeniu. Warstwa podbudowy powinnac bgoztozona w sposéb
zapewniajcy oshgniecie wymaganych spadkow iednych wysokéciowych. Jeeli podbudowa sktada esiz
wiecej niz jednej warstwy kruszywa, to kda warstwa powinna By wyprofilowana i zagszczona z
zachowaniem wymaganych spadkéw kdaych wysokéciowych. Rozpoczie budowy kadej nastpnej
warstwy mae nasipi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przezyniera.

Wilgotnas¢ mieszanki kruszywa podczas zagczania powinna odpowiaflavilgotnosci optymalne;j,
okreslonej wedtug préby Proctora, zgodnie z PN-B-0448]L (metoda II). Materiat nadmiernie nawilgocony,
powinien zosté osuszony przez mieszanie i napowietrzanigellwilgotnos¢ mieszanki kruszywa jestasiza od
optymalnej o 20% jej wartgi, mieszanka powinna byzwilzona okrélona iloscia wody i réwnomiernie
wymieszana. W przypadku, gdy wilgotidomieszanki kruszywa jest wgza od optymalnej o 10% jej wastd,
mieszank nalery osuszy.

Wskaznik zag:szczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [29] powiniedp@wviad@ przyjetemu
poziomowi wskanika na@nosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.

5.5. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przedagniem nasfpnej warstwy, powinna ldyutrzymywana w dobrym
stanie. Jeeli Wykonawca bdzie wykorzystywal, za zgad Inzyniera, gotow podbudow do ruchu
budowlanego, to jest obosdany naprawd wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane przezruch.
Koszt napraw wyniklych z niewdaiwego utrzymania podbudowy ohza Wykonawe robot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblpkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien wykénbadania kruszyw przeznaczonych do
wykonania robét i przedstaivivyniki tych bada Inzynierowi w celu akceptacji materiatéw. Badania tevpny
obejmowd wszystkie witaciwosci okreilone w pkt 2.3 niniejszej SST.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres badlapodano w tablicy 2.
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Tablica 2. Cestotliwos¢ ora zakres badarzy budowie podbudowy z kruszyw
stabilizowanych mechanicznie

Czstotliwos¢ bada
- ) Maksymalna
Minimalna I!czba powierzchnia
Lp. Wyszczegolnienie bada bada na dzienne| o4y, dowy przy-
dzialce roboczej padajca na jednd
badanie ()
1 | Uziarnienie mieszanki
2 | Wilgotnas¢ mieszanki 1 1000
3 | Zag:szczenie warstwy 2 prébki
4 | Badanie wiciwosci kruszywa wg tab. 1, pkt 2.3.2 dia k&.dej. par.tu kruszywa : |
przy kazdej zmianie kruszywa

6.3.2.Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno &yzgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. ProbKiena
pobierd w spos6b losowy, z rozionej warstwy, przed jej zagzczeniem. Wyniki badapowinny by na
biezaco przekazywane kynierowi.

6.3.3.Wilgotnos¢ mieszanki

Wilgotnas¢ mieszanki powinna odpowiadlavilgotnasci optymalnej, okrédonej wedtug proby Proctora,
zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda Il), z toleranel 0% -20%.
Wilgotnos¢ nalery okresli¢ wedtug PN-B-06714-17 [5].

6.3.4.Zageszczenie podbudowy

Zagszczenie kadej warstwy powinno odbywasie az do osigniecia wymaganego wskaika
zagszczenia.

Zagszczenie podbudowy nale sprawdza wedtug BN-77/8931-12 [30]. W przypadku, gdy
przeprowadzenie badania jest nietivee ze wzgédu na gruboziarniste kruszywo, kontraag:szczenia naley
oprz& na metodzie obgken ptytowych, wg BN-64/8931-02 [27] wedtug zalédezyniera.

Zagszczenie podbudowy stabilizowanej mechanicznie zgalezn& za prawidlowe, gdy stosunek
wtérnego modutuE, do pierwotnego modutu odksztalcertia jest nie wekszy od 2,2 dla kalej warstwy
konstrukcyjnej podbudowy.

6.3.5.Wiasciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmoévacere wszystkich wtaciwosci okreslonych w pkt 2.3.2.
Prébki do bad@ petnych powinny b§ pobierane przez Wykonawav sposéb losowy w obecém
Inzyniera.

6.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych podbudowy
6.4.1.Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw

Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw dotygz/ch cech geometrycznych podbudowy podano w dgbli
3.

Tablica 3. Cestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z kruszyw
stabilizowanego mechanicznie

Lp. Wyszczegolnienie bada pomiaréw Minimalna czstotliwos¢ pomiarow
1 | Szerokd¢ podbudowy 3 razy
co 25 miat

2 | Réwnai¢ podiwzna

3 | Réwnai¢ poprzeczna 3 razy
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4 | Spadki poprzeczné* 3 razy

5 [Rzdne wysokéciowe Co 100 m
6 | Uksztaltowanie osi w planié* €0 100 m
7

Przed odbiorem:

Grubd¢ podbudowy 3 ctach
w 3 punktac

8 | Nosnos¢ podbudowy:

- modut odksztalcenia co najmniej w dwdéch przekrojach

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uks$atednia osi w planie natg wykona& w punktach
gtéwnych tukéw poziomych.

6.4.2.Szerokd¢ podbudowy

Szeroké¢ podbudowy nie mie r&ni¢ sic od szerokéci projektowanej o wdcej niz +10 cm, -5 cm.
Szeroké¢ podbudowy powinna liywicksza od szerokoi warstwy wyej lezacej o co najmniej 25 cm .

6.4.3.Rownas¢ podbudowy

Nieréwnaci podiwzne podbudowy naly mierzy¢ 4-metrows tata lub planografem, zgodnie z BN-
68/8931-04 [28].

Nieréwnaci poprzeczne podbudowy najemierzy¢ 4-metrove tats.

Nieréwnaci podbudowy nie magprzekraczé:
- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,

6.4.4.Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukaskinny by¢ zgodne z dokumentacprojektovs, z
tolerancy £ 0,5 %.

6.4.5.Uksztattowanie osi podbudowy i ulepszonego pgaito
Os podbudowy w planie nie nie by przesunita w stosunku do osi projektowanej azeej niz £ 5 cm.
6.4.6.Gruba¢ podbudowy i ulepszonego podio

Gruba¢ podbudowy nie mee sk rézni¢ od grubdci projektowanej o vécej niz:
- dla podbudowy zasadniczej 10%,

6.4.7.Nosnos¢ podbudowy
— modut odksztatcenia wg BN-64/8931-02 [27] powinBi zgodny z podanym w tablicy 4,
— ugiecie spezyste wg BN-70/8931-06 [29] powinno dyggodne z podanym w tablicy 4.

Tablica 4. Cechy podbudowy

Wymagane cechy podbudowy

Podbudowa o
z kruszywa d  Wskanik o Minimalny modut odksztat-
wskazniku | zag:szczenia Mgksymalg(la( u+@ue cenia mierzony piyto
Wiy NiE Is nie sprzyste pod kotem, mm srednicy 30 cm, MPa
mniejszym | mniejszy nk
niz, % 40 kN 50 kN od pierwszego| od drugiego
obciazenia & obciazenia B
60 1,0 1,40 1,60 60 120
80 1,0 1,25 1,40 80 140
120 1,03 1,10 1,20 100 180
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6.5. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.5.1.Niewtasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykaanjeksze odchylenia od okdlenych w punkcie 6.4
powinny by naprawione przez spulchnienie lub zerwanie dgoajtasci co najmniej 10 cm, wyréwnane i
powtdrnie zagszczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnigykananej warstwy jest niedopuszczalne.

Jezeli szeroké¢ podbudowy jest mniejsza od szerésigorojektowanej o wicej niz 5 cm i nie zapewnia
podparcia warstwom wgj lezacym, to Wykonawca powinien na wlasny koszt poszemgdbudow przez
spulchnienie warstwy na petgrubgé do potowy szerokii pasa ruchu, doienie materialu i powtérne
zagszczenie.

6.5.2.Niewtasciwa grubé¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod weztgm grubéci, Wykonawca wykona napraw
podbudowy. Powierzchnie powinny byaprawione przez spulchnienie lub wybranie warstayodpowiedni
gkebokas¢, zgodnie z decyaj Inzyniera, uzupelnione nowym materiatem o odpowiednidhsciwosciach,
wyréwnane i ponownie zagzczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po wgkiu tych robo6t nagbi ponowny pomiar i
ocena grubgi warstwy, wedtug wyej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.5.3.Niewtasciwa ngnos¢ podbudowy

Jezeli nasnos¢ podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaeWsz roboty
niezkedne do zapewnienia wymaganegnasci, zalecone przez kyniera.

Koszty tych dodatkowych robét poniesie Wykonawoahudowy tylko wtedy, gdy zarénie ndnosci
podbudowy wynikto z niewkziwego wykonania robét przez Wykonawgodbudowy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét
Og0llne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-Q0®@AWymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarows jest nf (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa stabiliamego
mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00@QWymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje si za zgodne z dokumentacprojektowvs, SST i wymaganiami kyniera, jeel
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycge podstawy ptatndci

Ogdlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsai podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Zakres czynn@i objetych cem jednostkow 1 nf podbudowy z kruszywa stabilizowanego
mechanicznie, podano w SST:
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabibm@go mechanicznie,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probeiyr

2. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. #zanie zawartai
zanieczyszczeobcych

3. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania.&2zanie skladu ziarnowego

4. PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania.d2zanie ksztaltu ziarn

5. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania.a&@zanie wilgotn4ci
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No

10.

11.

12.

13.

14.

15.
16.
17.
18.
19.
20.
21.
22.
23.
24.
25.

26.
27.

28.

29.

30.

PN-B-06714-18
PN-B-06714-19

PN-B-06714-26

PN-B-06714-28

PN-B-06714-37

PN-B-06714-39

PN-B-06714-42

PN-B-06731

PN-B-11111

PN-B-11112
PN-B-11113
PN-B-19701
PN-B-23006
PN-B-30020
PN-B-32250
PN-S-06102
PN-S-96023
PN-S-96035
BN-88/6731-08
BN-84/6774-02

BN-64/8931-01
BN-64/8931-02

BN-68/8931-04

BN-70/8931-06

BN-77/8931-12

10.2. Inne dokumenty

31. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podetmi potsztywnych, IBDIM - Warszawa 1997.

Kruszywa mineralne. Badania.a@zanie nagkliwosci
Kruszywa mineralne. Badania. @zanie mrozoodporgci
metod; bezpdredni

Kruszywa mineralne. Badania. d&2zanie zawartei
zanieczyszczeorganicznych

Kruszywa mineralne. Badania. &zanie zawartgi siarki
metod, bromowa
Kruszywa mineralne.
krzemianowego
Kruszywa mineralne.
zelazawego

Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie $cieralngci w
bebnie Los Angeles
Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane i
drogowe. Badania techniczne

Kruszywa mineralne. Kruszywa nathealdo nawierzchni
drogowych Zwir i mieszanka

Badania. ©zamie rozpadu

Badania. ©zamie rozpadu

Kruszywa mineralne. Kruszywa tamade nawierzchni
drogowych

Kruszywa mineralne. Kruszywa nathealdo nawierzchni
drogowych. Piasek

Cement. Cement powszechnegaku. Sktad, wymagania i
ocena zgodriei

Kruszywo do betonu lekkiego

Wapno

Materiaty budowlane. Woda do betarapraw

Drogi samochodowe. Podbudowy z kwisstabilizowanych
mechanicznie

Konstrukcje drogowe. Podbudowa iie@ehnia z tlucznia
kamiennego

Popioty lotne

Cement. Transport i przechowyeani

Kruszywo mineralne. Kruszywo kanme tamane do
nawierzchni drogowych

Drogi samochodowe. Oznaczanieimka piaskowego

Drogi samochodowe. Oznaczanie umiododksztatcenia
nawierzchni podatnych i podia przez obearzenie ptyt

Drogi samochodowe. Pomiar r&eno nawierzchni
planografem i tat

Drogi samochodowe. Pomiaedigiodatnych ugiciomierzem
belkowym

Oznaczanie wsghika zagszczenia gruntu
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D-04.04.02

PODBUDOWA Z KRUSZYWA tAMANEGO
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogélnej specyfikacji tecanej (SST) & wymagania ogdllne dotysze
wykonania i odbioru robét zetanych z wykonywaniem podbudowy z kywea tamanego
stabilizowanego mechanicznie dla zadania Remont drogi gminnej wewn etrznej -
dojazdowej do posesji i gruntow rolnych w m. Opo jowice na dziatkach nr
ewid. 262, 277 ,,

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetaygdwntraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t awmanych z
wykonywaniem podbudowy z kruszywa tamanego staiwiemego mechanicznie.
Ustalenia zawarteasv SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagagidlme” pkt 1.3.

1.4. Okre$lenia podstawowe

1.4.1.Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego méerde - jedna lub wicej warstw zagszczonej
mieszanki, ktéra stanowi warstwosna nawierzchni drogowe;j.

1.4.2. Pozostateokreslenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w SST D-04.04.00 ,Podbudowauszyw. Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Ogdlne wymagania dotygze rob6t podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kwmsiVymagania
0golne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatlow

Ogdlne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, paudav SST D-04.04.00
-Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw fantdngtabilizowanych mechanicznie powinng by
kruszywo tamane, uzyskane w wyniku przekruszenraveca skalnego lub kamieni narzutowych i otoczakow
albo ziarnzwiru wigkszych od 8 mm.

Kruszywo powinno b§ jednorodne bez zanieczyszazebcych i bez domieszek gliny.

2.3. Wymagania dla materiatéw
2.3.1.Uziarnienie kruszywa

Uziarnienie kruszywa powinno byzgodne z wymaganiami podanymi w SST 438.00
.Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 2.3.1.

2.3.2.Wiasciwosci kruszywa

Kruszywo powinno speinia wymagania okrdone w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogoélne” pkt 2.3.2.
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3. SPRZET

Wymagania dotycce sprztu podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszywmayania ogéine”
pkt 3.

4. TRANSPORT

Wymagania dotyece transportu podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowauzzyw. Wymagania
0golne” pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-0d004Podbudowa z kruszyw. Wymagania
ogolne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podiea

Przygotowanie podi@a powinno odpowiada wymaganiom okrdonym w SST  D-04.04.00
~Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 5.2.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa nalgy wytwarza& zgodnie z ustaleniami podanymi w SST  D-04.04.00
.Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 5.3.

5.4. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki kruszywa

Ustalenia dotycxce rozktadania i zagzczania mieszanki podano w SST -04M4.00
.Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 5.4.

5.5. Utrzymanie podbudowy

Utrzymanie podbudowy powinno odpowigdavymaganiom okrdonym w OST  D-04.04.00
.Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 5.6.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z knwsiVymagania
ogolne” pkt 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysfpieniem do rob6t Wykonawca powinien wykéraadania kruszyw, zgodnie z ustaleniami
SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymaganiarogjol pkt 6.2.

6.3. Badania w czasie robo6t

Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiar6éw kontrolnych w czasie rob6t podano w 93D4.04.00
.Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 6.3.

6.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych podbudowy

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiardw podano w SST D-04.04.00 ,Bddva z kruszyw. Wymagania
0golne” pkt 6.4.

6.5. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

Zasady pospowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowgdpno w SST D-04.04.00
.Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 6.5.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-040@dbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne”
pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
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Jednostiy obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudomykruszywa
tamanego stabilizowanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-0404@dbudowa z kruszyw. Wymagania ogoélne”
pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogdlne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fipodbudowy obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- o0znakowanie robot,
- sprawdzenie i ewentualmapraw podiaza,
— przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z regep
— dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
- roztozenie mieszanki,
— zag:szczenie rozkonej mieszanki,
— przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej,
— utrzymanie podbudowy w czasie robét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy i przepisy zwizane podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z krus#yymagania ogdélne” pkt
10.
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D -04.10.01

PODBUDOWA Z MIESZANKI
MINERALNO-CEMENTOWO-EMULSYJNEJ

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogélnej specyfikacji tecnigj (SST) 8 wymagania ogélne dotygze wykonania i
odbioru robét zwizanych z wykonaniem warstwy podbudowy z mieszankienalno-cementowo-emulsyjnej
zwanej dalej mieszaakMCE dla zadania :Remont drogi gminnej ,wewn etrznej dojazdowej

do posesijii gruntéw rolnych w m. Opojowice na dz iatkach nr ewid. 262, 277 ,,
1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetaygdwntraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt 1.1

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét aganych z wykonaniem
warstwy podbudowy z mieszanki MCE,.
a) Podbudow z mieszanki MCE mma wykonywa dla drég o kategorii ruchu od KR1 do dostosowania
nawierzchni do wymaganej freosci poprzez przetworzenie i zgkiszenie grubgei starej podbudowy.

Klasyfikacja drég wg kategorii ruchu

. liczba osi obliczeniowych

kategoria ruchu 100 kN/pas/dobe

KR1 <12

KR2 od 13 do 70

KR3 od 71 do 335

KR4 od 336 do 1000

KR5 od 1001 do 2000

KR6 > 2000

b) dostosowania nawierzchni do wymagane§nodci poprzez przetworzenie i zgiszenie grub&i starej
podbudowy.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Podbudowa z mieszanki MCE - warstwama nawierzchni drogowej wykonana z mieszanki MCHoake
przetworzenia w wytworni stacjonarnej, wg techiggloa zimno.

1.4.2. Destrukt - material mineralno-bitumiczny lub miako-cementowy, rozkruszony do postaci okruchéw
zwigzanych lepiszczem bitumicznym lub spoiwem cementowgowstaty w wyniku frezowania warstwy lub
warstw nawierzchni drogowej w temperaturze otoaenb w wyniku kruszenia w kruszarce bryt pochayzh

Z rozbiérki starej nawierzchni.

1.4.3. Recykling - proces technologiczny polegaj na uyciu destruktu po ewentualnym doziarnieniu go
kruszywem, dodaniu cementu i emulsji asfaltowejmigszaniu go przy zachowaniu optymalnej wilggtio z
tak uzyskanej mieszanki wykonanie warstwy podbudowy

1.4.4.Mieszanka MCE — mieszanka aglym uziarnieniu , sktadaga s¢ z destruktu lub destruktu i kruszywa
mineralnego, wymieszana sposobem na zimno z cemenémulsj asfaltows w okreslonych proporcjach, w
warunkach optymalnej wilgotioi.

1.4.5.Emulsja asfaltowa kationowa — asfalt drogowy w poiszawiesiny rozproszonego asfaltu w wodzie.
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1.4.6. Emulsja asfaltowa kationowa wolnorozpadowa - ejautstak zwolnionym czasie rozpadie maliwe
jest rownomierne otoczenie wygtonym z niej asfaltem wszystkich ziaren mieszanknemalnej o ciglym
uziarnieniu, utaenie i zagszczenie tej mieszanki.

1.4.7.Pozostate okéenia podstawoweaszgodne z odpowiednimi polskimi normami, z defiaij podanymi w
OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og6lne” pkt 1.4 i WMICE / 99 [17].

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotyseze robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpkt 1.5.
2 .MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotysze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, padav SST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Destrukt

Materiat 0 pochodzeniu zgodnym z pktem 1.4.2, p@ani by rozkruszony do 31,5 mm
W destrukcie, o rozdrobnieniu réwnym lub mniejszgth 31,5 mmérednica okruchéw nadziarna nie
powinna by wicksza od 63,0 mm. Zawaktonadziarna nie powinna przekra¢Z % m/m.

2.3. Kruszywo famane

Mozna stosowé kruszywa tamane spetnigie wymagania zawarte w PN-B-11112:1996 [5] i WT/MK-
CZDP84 [19], z wyjtkiem tlucznia od 31,5 do 63,0 mm nigsortu od 0 do 63,0 mm.
Na drogach o kategorii ruchu KR1 do KR2 do dozimia destruktu mama stosowé
kruszywo tamane Kl. Il granulowane lub zwykte blawir kruszony kl. III.

2.4. Cement

Nalezy stosowa cement portlandzki CEM | klasy 32,5 lub 42,5 wg-BNL9701:1997 [7]. Wymagania
dla cementu zestawiono w tablicy 1.

Tablica 1. Wiaciwosci mechaniczne i fizyczne cementu wg PN-B-1970171[9

Lp. Wiasciwosci Klasa 32,5 Klasa 42,5
1 | Wytrzymaltdgi¢ na sciskanie (MPa), po 2 dniac 10
nie mniej ni: )
2 [Wytrzymalagi¢ na sciskanie (MPa), po 7 dniac 16
nie mniej ni: )
3 [ Wytrzymaia¢ na sciskanie (MPa), po 28 dniach,
nie mniej nk: 32,5 42,5
4 | Czas wizania:
- pocatek wigzania, najwcz@iej po uptywie, min 60 60
- koniec wizania, najpgéniej po uptywie, h 12 12
5 [ Stalé¢ objgtosci , mm , nie wgcej niz: 10 10

Badania cementu najgwykona zgodnie z PN-B-04300:1988 [1].
2.5. Emulsja asfaltowa

Nalezy stosowa emulsg kationowa wolnorozpadow wg WT EmA-99 [18]. Wymagania dla emuls;ji
asfaltowej zestawiono w tablicy 2.

Tablica 2. WHaciwosci emulsji asfaltowej wolnorozpadowej wg WT- MCES/RL7]

Lp. Wiasciwosci Wymagania
1 | Zawartg¢ asfaltu, % 60 £ 2
2 | Lepka¢, °E 5+1
3 | Czas rozpadu na piasku kwarcowym Sikaisol, g/100g 170
emulsji , wecej niz:
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4 | Pozostat& na sitku 0,63 mm , % , mniejmi 0,1
5 | Przyczepn& do bazaltu , %, 80
6 | Trwalas¢ podczas magazynowania , pozosiatoa 0.5

sitku 0,63 mm po 4 tygodniach , % , mniej:ni '
7 | Temperatura ngknienia wytaconego asfaltu®C od 35 do 55
8 | Wyghd jednorodny
9 | Barwa ciemnobazowa

Badania emulsji naly wykonywa zgodnie z WT EmA-99 [18].
Mozna stosowaréwniez emulsg asfaltow kationowa nadstabila K4 wg WT EmA-99 [18].

2.6. Woda

Nalezy stosowd wode spetniajca wymagania zawarte w PN-B-32250:1988 [9]. Bez Mhada
laboratoryjnych mgna stosowéwodochgows wodk pitna.

3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotysee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt
3.2. Sprat do wykonania podbudowy z mieszanki MCE

Wykonawca przyspujacy do wykonania podbudowy z mieszanki MCE powiniegkaz& sie
mozliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:

- wytworni przewdnej posiadajcej systemy sterowania i kontroli dozowania posgoieych skfadnikow
mieszanek na zimno,

— rozkladarek sterowanych elektronicznie.

oraz

- walcow ogumionych o masie nie mniejszej ho t,

— walcow stalowych wibracyjnych gikich,

- zagsszczarek ptytowych, ubijakbw mechanicznych lub roatyvalcéw wibracyjnych do zagzczania w
miejscach trudno dagtnych,

4. TRANSPORT

4.1.0g06lne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotyaee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagi@ne” pkt 4.
4.2 Transport materiatéw

Kruszywa i destrukt mana przewozi dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiepzgh
je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innyrteniagami, nadmiernym zawilgoceniem.

Transport cementu powinien odbyinsie zgodnie z BN-88/6731-08 [12].

Transport emulsji powinien odbyéaie zgodnie z WT EmA-99 [18].

4.3 Transport mieszanki MCE

Mieszank MCE naley przewoz¢ samochodami samowytadowczymi. Mieszanka w czaaisportu
powinna by przykryta plandek

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogolne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonywania robot podano w SST DEMB0.00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Warunki przystapienia do robét

Recykling z zastosowaniem emulsji /na wykonywa w okresie, w ktdorym temperatura otoczenia w
ciagu doby nie spada pamij +5°C. Nie dopuszczasivykonywania robét podczas opadow atmosferycznych.

5.3. Podiae
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Podtaze gruntowe powinno charakteryzaiavsie grup nasnosci G1.

5.4. Projektowanie mieszanki MCE

W zalenaosci od kategorii ruchu, krzywa uziarnienia mieszabkCE powinna miéci¢ sig w polu
dobrego uziarnienia wyznaczonego przez krzywe grawei przedstawione na rysunkach 1i 2.
Orientacyjna zawarto emulsji asfaltowej w mieszance wynosi od 3,0 do%,

Zawart@¢ asfaltu, 4cznie z asfaltem wydgronym z emulsji dla drég wszystkich kategorii rugfowinna
by¢ nie wicksza nk :
- W mieszance od 0 do 31,5mm - 6,0 % m/m,
- wmieszance od 0 do 63,0mm — 5,5 % m/m.

Orientacyjna zawarfo cementu w mieszance wynosi od 1,5 do 4,0 %, wpadku stosowania
destruktu asfaltowego i do 7% w przypadku stososvdeistruktu smotowego.

Zawarté¢ wody w mieszance powinna odpowiddailgotnasci optymalnej, okréonej wedtug proby
Proctora (metoda zwykta lub zmodyfikowana), zgodnigN-B-04481:1988 [2].

Sktad mieszanki MCE powinien éyistalony na podstawie badprébek wykonanych w formach typu
Marshalla. Probki nafy zag:szczé i pielggnowa wg WT MCE [17].Probki powinny spetnfawymagania
podane w tablicy 3, Ip. od 1 do 3.

Wykonana warstwa podbudowy z mieszanki MCE powispetnid wymagania podane w tablicy 3, Ip.
od 4 do 6.

100 0
_ 90 g / 10
X 80 Z 20
e 70 A/ B IC 30 2
g 60 436 a0 2
3 K
B, v A 08
f @ &
f’ 30 A 70 %
B / // I~
& 20 // 80
10 |4 3 90
8 /
3 100

0075 0,15 030 042 0SS 2 4 638 128162025315 63 80

Bok oczka sita kwadratowego [mm]

Rys. 2. Graniczne uziarnienie mieszanki mineral@amentowo-emulsyjnej do podbudowy drég o kategorii
ruchu KR1i KR2
A-B - obszar uziarnienia standardowego, A-C - dapmalny obszar uziarnienia w przypadku recyklowania
istniejacej nawierzchni z warstnttuczniowg
Tablica 3. Wymagania wobec mieszanek MCE i podbydowieszanek MCE

Kategoria Kategoria
Lp. Wiasciwosci ruchu ruchu
KR1li KR2 | od KR3do KR§
1 | Stabilnég¢ wg Marshalla w temp. 60C,
prébek zagszczonych i pielgnowanych wg od 4,0 do 20,0 od 8,0 do 20,0
metody I lub 11” | kN
2 | Odksztaicenie wg Marshalla w temp.°60,
prébek zagszczonych i pielgnowanych wg od 1,0do 3,5| od 1,0do 3,5
metody | lub 11” , mm
3 |[Wolna przestrze w probkach Marshallp
zag:szczonych i pieignowanych wg?
metody | , % viv od 9,0 do 16,0| od 9,0 do 16,0
metody Il , % v/v od 5,0 do 12,0| od 5,0do 12,0
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4 | Gruba¢ warstwy podbudowy wykonanej
jednorazowo , nie mniej i cm,
Z mieszanek o uziarnieniu :
od 0do 12,8 mm, od 0 do 16 mm 6,0 -
od 0 do 20 mm,od 0 do 25mm,od 0 do 31,5mm 10,0 10,0
od 0 do 63 mm 15,0 15,0
5 | Wskanik zag:szczenia warstwy , % >98 >98
6 | Wolna przestrzew warstwie , % v/v od 7,0 do 18,0| od 7,0 do 18,0

*) metody wg WT-MCE/99, [ 17 ]

5.5. Wykonanie i zagszczenie podbudowy z MCE wytworzonej w wytworni

Na odpowiednio przygotowanym podto naley roztozy¢ mieszank MCE przy wyciu ukladarki i
przystpi¢ do zagszczania podbudowy. Wilgotiédmieszanki MCE podczas zggczania powinna odpowiatla
wilgotnosci optymalnej, okrédonej wedtug préby Proctora, zgodnie PN-B-0448189R] . Wskanik
zag:szczenia podbudowy, okteny wg BN-77/8931-12 [15], powinien odpowiadaartaici podanej w tablicy
3, Ip. 5..

Jezeli podczas zagpzczania wyspia obfite opady deszczu lukekania albo przesuwania mieszanki,
zag:szczanie nalgy przerwa. Zag:szczanie mgna rozpoczé gdy mieszanka zwkszy swoj kohezg w wyniku
cze$ciowego odparowania wody.

5.6. Piekgnacja podbudowy

Podbudowa nie wymaga pighacji gdy temperatura przy stonecznej pogodziepniekracza 28C.
Jezeli ten warunek nie jest spetniony, to po dwochadhiod wykonania podbudowy, nafeskrapi& ja woda
przez 7 dni. Na wykonanej podbudowie jest dozwoldgiko ruch pojazdéw roboczych z qouikoicia
ograniczon do 30 km/h, z zakazem wykonywania gwattownych made.

Na wykonanej podbudowie po uptywie 7 dnizady ukladana nagpna warstwa .

Podbudowa z mieszanki MCE powinna¢hyrzykryta nasfpna warstwy nawierzchni przed okresem
zimowym.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogghkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przyapieniem do robét Wykonawca powinien wykénaadania materiatébw przeznaczonych do
wykonania robét i przedstaévivyniki tych bada Inzynierowi w celu akceptacji. Badania te powinny oheya
wszystkie wtaciwosci okreslone w punktach od 2.2 do 2.8 oraz w punktach 8d16.5.4 niniejszej SST.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czestotliwosé i zakres badai pomiaréw w czasie wykonywania podbudowy z miegi&CE podano
w tablicy 4.

Tablica 4. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie wykonywania podbudowy z miegzMCE

Lp. Wyszczegélnienie bada Minimia;r;?nlggfgz bada
1 | Uziarnienie mieszanki kruszyw i destruktu 1raz
2 | Wilgotnas¢ mieszanki jw.
3 | llos¢ cementu w mieszance jw.
4 | llos¢ emulsji w mieszance jw.
5 | Zawarté¢ asfaltu w destrukcie jw.
6 | Calkowita zawart@ asfaltu w mieszance jw.
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7 | Stabilng¢, odksztatcenie i wolna przestfze jw.

8 | Zagszczenie podbudowy jw.

9 | Wiaciwosci cementu dla kadej dostawy
10 | Wisgciwosci emulsji dla kadej dostawy
11 | Wigciwosci wody dla vatpliwegozrodta

6.3.2.Uziarnienie mieszanki kruszywa i destruktu

Analizg sitowa nalezy wykona na mokro wedtug PN-C-04501:1977 [10]. Krzywa uzi@nia powinna
by¢ zgodna z zaprojektowanv recepcie.

6.3.3.Wilgotnos¢ mieszanki

Wilgotnas¢ mieszanki naley okresla¢ wedlug PN-B-06714-17:1977 [3]. Wilgotfio mieszanki
powinna odpowiadawilgotnasci optymalnej.
6.3.4.1l0$¢ cementu w mieszance

Kontrola zuycia wedtug dokumentéw wytworni.
6.3.5.1l0$¢ emulsji w mieszance

Kontrola zuycia wedtug dokumentéw wytworni.

6.3.6.ZawartG¢ asfaltu w destrukcie

Zawarta¢ asfaltu w destrukcie oksla sk na podstawie ekstrakcji wykonanej wedtug PN-S-040967
[11], zgodnie z warunkami WT-MCE [17].

6.3.7.Catkowita zawart& asfaltu w mieszance

Zawarta¢ asfaltu w mieszance oléta sk na podstawie ekstrakcji wykonanej wedtug PN-S-040967
[11], zgodnie z warunkami WT-MCE [17].

6.3.8.Wiasciwosci mieszanki MCE

Stabilng¢, odksztatcenie i woln przestrzé mieszanki natey okrella¢ na prébkach zagzczonych i
pielegnowanych wedtug WT-MCE/99 [17].

6.3.9.Zageszczenie podbudowy

Wskaznik zag:szczenia podbudowy nale okresli¢ wedtug BN-77/8931-12 [15], w dniu kiedy zostata
wykonana podbudowa.

W przypadku gdy przeprowadzenie badania jest nibwe ze wzgédu na gruboziarniste kruszywo,
zag:szczenie nalgy okresli¢ pyta VSS@l6cm (200 crf) wediug BN-64/8931-02 [13].

Podbudowa jest zagzczona prawidtowo eli beda spetnione dwa warunki, bez wzdu na kategogi
ruchu:

A) M Ell

<22
Mg

gdzie:
Mg - modut odksztalcenia w pierwszym ofzeiniu, MPa,
Mg, - modut odksztatcenia w drugim ohiéniu, MPa.

B) Mg, =120 MPa — dla drég o kategorii ruchu KR1 i KR2,

6.3.10.Wiasciwosci cementu

Dla kazdej dostawy naley okresli¢ wkasciwosci cementu podane w pkcie 2.6, tablica 1.
6.3.11.Wiasciwosci emuls;ji

Dla kazdej dostawy naley okresli ¢ wtasciwosci emulsji podane w pkcie 2.7, tablica 2.
6.3.12.Wiasciwosci wody

W przypadkach wtpliwych naley przeprowadzi badania wody wg PN-B-32250:1988 [9].

6.4. Badania dotycgce cech geometrycznych i wigiwosci podbudowy z mieszanki
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MCE
6.4.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanej podbudowy z mieszanki MCE goal w tablicy
5.

Tablica 5. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanej podbudowy z mieszanki MCE

Lp. Badana cecha Minimalnagstotliwos¢ bada i pomiaréw
1 | Szerokét 3 razy

2 | Rowna¢ podiuzna planografem albo co 25 mdat

3 | Rbwna¢ poprzeczna nie rzadziejnto 25 m

4 | Spadki poprzeczne 3 razy

5 | Rzdne wysokéciowe co 100 m

6 | Uksztaltowanie osi w planie co 100 m

7 | Gruba¢ w 3-ech punktach

7 Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksatattia osi w planie naky wykona w punktach
gtéwnych tukéw poziomych.

6.4.2.Szerokd¢ podbudowy
Szeroké¢ podbudowy powinna ldyzgodna z dokumentacprojektows z tolerancy +5 cm.
6.4.3.Rowna¢ podbudowy

Nieréwnaici podiizne podbudowy naly mierzy¢ 4-metrove fata lub planografem, zgodnie z BN-
68/8931-04 [14].

Nieréwndaici poprzeczne podbudowy najemierzy¢ 4-metrovy tata.

Nieréwnaci podbudowy nie magprzekracz& 10 mm.

6.4.4.Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukashinoy by¢ zgodne z dokumentacprojektova, z
tolerancy + 0,5 %.

6.4.5.Gruba¢ podbudowy

Gruba¢ podbudowy powinna liyzgodna z grubieia projektowan, z toleranci
+ 10 %.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-Q0@QWymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarow jest ni (metr szécienny) podbudowy z mieszanki MCE.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-@00 ,Wymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentagiojektows i SST, feli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg piktiaty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
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9.

Ogolne ustalenia dotysze podstawy ptatrigi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt

9.2.Cena jednostki obmiarowej

9.2.1 Cena wykonania 1*podbudowy z mieszanki MCE, wytworzonej w wytwoérlejmuije :
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

oznakowanie robot,

dostarczenie materiatow (destruktu. kruszywa, cémamulsji i wody),

frezowanie starej nawierzchni,

transport destruktu do wytwérni,

wyprodukowanie mieszanki MCE i jej transport najste wbudowania,

roztozenie i zagszczenie mieszanki MCE,

przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclanig;j.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Cement. Metody badaznaczanie cech fizycznych
Grunty budowlane. Badanidekdgruntu

PN-B-06714-17:197Kruszywa mineralne. Oznaczanie wilgotoio

10.1. Normy
1. PN-B-04300: 1988
2. PN-B-04481: 1988
3.
4. PN-B-11111: 1996
5. PN-B-11112: 1996
6. PN-B-11115:1998
7. PN-B-19701: 1997
8. PN-B-23004: 1988
9. PN-B-32250: 1988
10. PN-C-04501: 1977
11. PN-S-04001: 1967
12. BN-88/6731-08
13. BN-64/8931-02
14. BN-68/8931-04
15. BN-77/8931-12

10.2. Inne dokumenty

Kruszywa mineralne. Kruszywaturalne do nawierzchni
drogowych Zwir i mieszanka

Kruszywa mineralne. Kruszywsamane do nawierzchni
drogowych

Kruszywa mineralne. Kruszywaztuezne 2z zuzla
stalowniczego do nawierzchni drogowych.

Cement. Cemaiwszechnego aytku. Sklad, wymagani
i ocena zgodryzi

Kruszywa mineralne. Kruszyszauczne. Kruszywo zuzla
wielkopiecowego kawatkowego

Materiaty budowlane. Wodadtonu i zapraw

Analiza sitowa. Wytyczne wykonania

Drogi samochodowe. Metody Madaas mineralno-
bitumicznych i nawierzchni bitumicznych.

Cement. Transport i przechowyeani

Drogi samochodowe. Oznaczenie uliododksztatcenia
nawierzchni podatnych i podia przez oberzenie plyt

Drogi samochodowe. Pomiar r&eno nawierzchni
planografem i fat

Oznaczenie wghika zagszczenia gruntu

16. Katalog typowych konstrukcji podatnych i péjsmych, IBDiM, Warszawa, 1997

17. Warunki techniczne wykonania warstw podbudowsieszanki mineralno- cementowo-emulsyjnej (MCE).
Informacje, instrukcje — zeszyt 61, IBDiM, Warsza@899

18. Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulgaliowe. EmA-99. Informacje, instrukcje - zesz, 6
IBDiM, Warszawa, 1999,

19. WT/MK-CZDP84. Wytyczne techniczne oceny j&ko gryséw i zwirbw kruszonych z naturalnie
rozdrobnionego surowca skalnego przeznaczonyclad@erzchni drogowych, CZDP, Warszawa, 1984.
Rozporadzenie Ministra Transportu Gospodarki Morskiej Tadhmarca 1999 r. w sprawie warunkéw
technicznych, jakim powinny odpowiagldrogi publiczne i ich usytuowanie (Dz.U. Nr 43999 r., poz. 430).
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D-05.03.09

NAWIERZCHNIA POJEDYNCZO POWIERZCHNIOWO
UTRWALANA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowpecyfikacji technicznej (SST)a swymagania dotycxe
wykonania i odbioru robét zwkanych z wykonawstwem pojedynczego powierzchniowedawalenia
nawierzchni dla zadania Remont drogi gminnej wewn etrznej - dojazdowej do poses;ji
i gruntow rolnych w m. Opojowice na dziatkach nr ewid. 262, 277 ,,

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetaygdwntraktowy przy zlecaniu i realizacji roboét
wymienionych w pkt 1.1

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej sfiikacji dotycz zasad prowadzenia robo6t zawanych z
wykonaniem pojedynczego powierzchniowego utrwaleawaierzchni na drogach obhgonych ruchem lekkim

Zakres robot eggh niniejsa specyfikacy (SST) obejmuje wykonanie:
- pojedynczego powierzchniowego utrwalenia nawiergzchn
1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Pojedyncze powierzchniowe utrwalenie nawierzchni

Pojedyncze powierzchniowe utrwadenawierzchni jest zabiegiem utrzymaniowym polggan na
kolejnym roziaeniu:

- warstwy lepiszcza,
— warstwy kruszywa o wskiej frakciji.
1.4.2.Pozostate okigenia

Pozostate oktenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymaganigolne” pkt 1.4.

1.5. Ogo6lne wymagania dotycgce robot

Og6lne wymagania dotyce robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbdpkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatlow
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Og6lne wymagania dotyce materiatéw podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagamgélne” pkt 2.
2.2. Kruszywa

2.2.1.Wymagania dotycce kruszyw

Do powierzchniowego utrwalania mglestosowa grysy lub zwiry kruszone o wskich frakcjach
uziarnienia 2-5mm, spelnigje wymagania wg tablicy 1 i 2, zgodne z ngrBRN-B-11112 [1] i wytycznymi
CZDP [6] przy jednoczesnym uwzglnieniu $cislen zawartych w niniejszych OST.

Do wykonania powierzchniowego utrwalenia nie dopasz s§ kruszywa pochodzego ze skat
wapiennych.

Tablica 1. Wymagania dla grysawiru kruszonego w zakmosci od klasy kruszywa
i kategorii ruchu

Kategoria ruchu
. ., Ciezki $redni, lekkdredni,
Wyszczegolnienie wigiwosci Q lekki
klasa kruszywa
I Il

Scieralngé w bebnie kulowym po pelnej liczbig 25 35
obrotéw, ubytek masy nie @kszy niz, %(m/m): (40) (45)

Scieralnégé¢ w bebnie kulowym po 1/5 petnej liczhy
obrotéw, ubytek masy w stosunku do ubytku masy po 25 35
petnej liczbie obrotéw nie wkszy niz, %(m/m):

Nashkliwosé nie wicksza nk, %(m/m): 1,5 2,0

Mrozoodporné¢ wg metody zmodyfikowanej, ubytek

masy nie wgkszy niz, %(m/m): 10,0 30,0

* - dlazwiréw kruszonych przyjto takie same wymagania jak dla kruszywa tamanego
(grysow).
() -wartgci podane w nawiasach dotyomytacznie kruszywa granitowego.

Tablica 2. Wymagania dla grysuwiru kruszonego w zaimosci od gatunku kruszywa
i kategorii ruchu

Kategoria ruchu
s . ; lekkosredni
Wyszczegdlnienie wkziwosci Cigzki Sredni i lekki l
Gatunek kruszywa
1 2
Zawartag¢ ziarn mniejszych i 0,075 mm odsianych
o e _ 0,5 0,5 0,5
na mokro, nie wicej niz, %(m/m):
Zawart(§c frakcji podstawowej, nie mniej i 85.0 85.0 85.0
%(m/m):
ZawartG¢ nadziarna, nie wcej niz, %(m/m): 8,0 8,0 8,0
Zawartg¢ podziarna, nie wtcej niz, %(m/m): 10,0 10,0 10,0
Zawart(§c zanieczyszcze obcych, nie wicej ni, 0.1 0.1 0.2
%(m/m):
Zawart(§c ziarn nieforemnych, nie watej ni, 15,0 20,0 25,9
%(m/m):
Zawarta¢ zanieczyszczeorganicznych barwa cieczy nie ciemniejszazni
wzorcowa
Zgwart(ﬁ_-c przekru.szonych ziarnzwirowych, nie i 10," 15.6"
wigcej niz, Y%o(m/m):
* - wymagania zostaty zgkszone w stosunku do normy PN-B-11112 [1]
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** - dotyczy grysu produkowanego z kruszymauralnego.

2.2.2.Sktadowanie kruszyw

Wykonawca zapewni skladowanie kruszya sktadowiskach zlokalizowanych jak najblji
wykonywanego odcinka powierzchniowego utrwaleniadtBze sktadowiska powinno Byréwne, dobrze
odwodnione, czyste, o twardej powierzchni zabezaigcej przed zanieczyszczeniem kruszywa w czasie jego
sktadowania i poboru. Kala frakcja kruszywa, jego klasa i gatuneldd sktadowane oddzielnie, w sposéb
umazliwiaj acy ich mieszanie gizaréwno w czasie sktadowania, jak rownigdowania i transportu.

2.3. Lepiszcza
2.3.1.Wymagania dla lepiszczy

Niniejsza SST uwzgtnia jako lepiszcze do powierzchniowego utrwalehjko drogowe kationowe emulsje
asfaltowe szybkorozpadowe niemodyfikowane K1-6%hspjace wymagania zawarte w tablicy 3 zgodnie z
opracowaniem ,Warunki techniczne. Drogowe kation@meulsje asfaltowe Em-94” - IBDiM 994

[5].

Tablica 3. Wymagania dla drogowych emulsji katiogolwniemodyfikowanych [5]

Badane wiéciwosci Rodzaj emuls
K1-65 K1-70

Zawartd¢ lepiszcza, % od64do66 | od69do71
Lepkas¢ wg Englera wg PN-C-04014 [ZE,
nie mniej nk: 6 }
Lepkas¢ BTA O 4 mm (s), nie mniej i - 7
Jednorodng, %, # 0,63 mm, nie wcej niz: 0,10 0,10
Jednorodng, %, # 0,16 mm, nie wcej niz: 0,25 0,25
Trwalosé¢, %, 0,63 mm po 4 tyg., nie yagej niz: 0,4 0,4
Sedymentacja, %, nie mniegni 5,0 5,0
Przyczepné&t do kruszywa, %, nie mniej i 85 85
Indeks rozpadu, g/100 g, nieqeej niz: 80 80

Inne lepiszcza ni drogowe emulsje asfaltowe szybkorozpadowe (modwfdne i
niemodyfikowane) mog by¢ stosowane pod warunkiem posiadania aprobaty texheji wydanej przez
uprawnion jednostk i musz by¢ zaakceptowane przezzymiera.

Wykonawca do wykonania powierzchniowych utrwiatapewni lepiszcza od jednego dostawcy.

2.3.2.Sktadowanie lepiszczy

Do sktadowania lepiszczy Wykonawcayje cystern, pojemnikéw, zbiornikdw lub beczek.

Cysterny, pojemniki, zbiorniki i beczki przeznaneodo skltadowania emulsji powinnydgzyste i nie
powinny zawierd resztek innych lepiszczy.

Przy przechowywaniu asfaltowej emulsji Wykonawasstj zobowizany przestrzedga nastpujace
zasady:
— czas sktadowania emulsji nie powinien przekracan-cy od daty jej wyprodukowania,
- temperatura przechowywania emulsji nie powinnarigsza ni +5°C.
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3. SPRZAT
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
Ogblne wymagania dotyce sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” Pkt

3.2. Rodzaje spretu do wykonania powierzchniowego utrwalenia

Wykonawca przygpujacy do wykonania powierzchniowego utrwalenia powinigvykaza sie
mozliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:
— szczotek mechanicznych - do oczyszczania nawierzclusuwania niezwizanych ziarn po wykonaniu
powierzchniowego utrwalenia,
— skrapiarek lepiszcza - do rozémnia lepiszcza na nawierzchni,
- rozsypywarek kruszywa - do rozkenia kruszywa na nawierzchni,
— walcéw drogowych - do przywatowania rozémego kruszywa.

3.3. Wymagania dla spretu

3.3.1.Szczotki mechaniczne

Zaleca si stosowanie urmzen dwuszczotkowych, w sktad ktérych wchodzi szczotigkonana z
twardych elementéw czyszgzych, shiaca do zdrapywania i usuwania zanieczysacogaz szczotka rekka
stuzaca do zamiatania i usuwania niegzeanych ziarn kruszywa.

Ze wzgkdu na due pylenie powstafge w procesie czyszczenia, szczotki powinng Wwyposaone w
urzadzenie pochtaniage pyly oraz umdiwiajace czyszczenie powierzchni na sucho i na mokro.

3.3.2.Skrapiarka lepiszcza

Wykonawca robot jest zoboggany do uaycia tylko takiej skrapiarki, ktéra zapewni rozémie na
jezdni przewidzianej iléci lepiszcza réwnomiernie, zaréwno w kierunku padyim jak i poprzecznym. Dla
zapewnienia rbwnomiernego rozémia przewidzianej ikzi lepiszcza na nawierzchni, skrapiarka powinné by
wyposaona w uradzenia pomiarowo-kontrolne oraz mechanizmy regytegypozwalajce na sprawdzenie i
regulowanie parametrow takich jak:

— temperatury rozktadanego lepiszcza,

— cisnienia lepiszcza w kolektorze,

— obrotéw pompy dozuafej lepiszcze,

— predkosci poruszania siskrapiarki (szczegdlnie doktadny pomiar i wskaganizakresie zwykle od 3 do 6
km/h),

— wysokasci i dlugdsci kolektora do rozktadania lepiszcza.

Dla zachowania niezmiennej temperatury rozktadanepiszcza, skrapiarka powinna posiadhiornik
izolowany termicznie. Kolektor skrapiarki powinidny¢ wyposaony w dysze szczelinowe oraz posiada
regulacg wysokdci swego potaenia nad powierzchaijezdni, dla zapewnienia réwnomiernego pokrycia
nawierzchni lepiszczem z dwéch lub trzech dysz. ddipuszcza sistosowania skrapiarek, ktérych kolektor jest
wyposaony w dysze stikowe. Zalenosci pomidzy wydatkiem lepiszcza a nastawami regulowanych
parametréw takich jak: éienie, obroty pompy pdkos¢ jazdy skrapiarki i temperatura lepiszcza powingy b
zawarte w aktualnych wynikach cechowania skrapiarki

Skrapiark mozna uzna za przydata do wykonywania powierzchniowego utrwaleniagi odchylenia
rozktadanego lepiszcza od §w zatlazonych mieszeg sig w przedzialex 10% w kierunku podiinym i
poprzecznym.

3.3.3.Rozsypywarka kruszywa

Do wykonania powierzchniowego utrwalenia Wykonawgapewni jeden z poirszych typow
rozsypywarek kruszywa:
— doczepn do skrzyni samochodu z kruszywem,
— pchan przez samochdd z kruszywem,
— samojezda,
— doczepn do skrapiarki.

Ze wzgkdu na konieczni@ uzyskania diej dokladndci dozowania kruszywa preferujee sizycie
rozsypywarek samojezdnych.
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Rozsypywark kruszywa meana uzna za przydata do wykonania powierzchniowego utrwalenia,gke
pomierzone odchylenia doi dozowanego kruszywa nieardia sic od przewidzianej iléci wiecej niz o 1 I/nf.

3.3.4.Walce drogowe

Do przywatowania kruszywa Wykonawcayje walcéw ogumionych wypoganych w opony o gtadkim
biezniku, ze stalym @énieniem do 0,6 MPa i ohgieniem 15 kN na koto oraz lekkich walcoéw statycznych
stalowych pancerzach, pod warunkiesa hie lzda one powodowaty mialzenia ziarn kruszywa.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotygce transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiane” pkt 4.

4.2. Transport kruszywa

Kruszywo mana przewoz dowolnymisrodkami transportu, w warunkach zabezpiegaah je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiagasartymentami) i nadmiernym zawilgoceniem.

4.3. Transport lepiszczy

Cysterny samochodoweywane do przewozu emulsji powinnydpgodzielone przegrodami na komory
o pojemnéci nie wickszej ni 3 nT, a kada przegroda powinna ngievykroje przy dnie, aby nidiwy byt
przeptyw emulsji midzy komorami.

Wyjatkowo, za zgod Inzyniera, dopuszczagsido transportu emulsji beczki lub inne pojemnikilsive.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M@O0®M,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Zalazenia og6ine

Powierzchniowe utrwalenie powiemsichjest zabiegiem utrzymaniowym, ktéry pozwala na
uszczelnienie istniegej nawierzchni, zapewnia dobre wdavosci przeciwpdlizgowe warstwy $cieralnej,
natomiast nie wplywa na poprayej nasnosci i rownasci.

Nawierzchnia, na ktérej mathwykonane powierzchniowe utrwalenie, powinna kyremontowana,
posiadé wiasciwy profil podtuzny i poprzeczny oraz powierzclkncharakteryzujca sie duza jednorodnécia
pod wzgkdem twardéci i tekstury.

5.3 Warunki przystapienia do robot

Powierzchniowe utrwalenie fna wykonyw& w okresie, gdy temperatura otoczenia nie jestza od
+10°C przy stosowaniu asfaltowej emulsji kationowejg nizsza nk +15°C przy stosowaniu innych lepiszczy.
Temperatura utrwalanej nawierzchni powinn hie nizsza ni: +5°C przy emulsji asfaltowej i +£C

przy innych lepiszczach bezwodnych.

Nie dopuszcza siprzystipienia do robét podczas opadoéw atmosferycznych.
5.4.czyszczenie istnigiej nawierzchni
Przed przygiieniem do rozktadania lepiszcza, nawierzchnia powiby doktadnie oczyszczona za
pomoa sprztu mechanicznego spetniapgo wymagania wg pkt 3. W szczeg6Inyclypaidkach (bardzo
duwze zanieczyszczenie) oczyszczenie nawierzchninmowykona przez spitukanie wed (z odpowiednim
wyprzedzeniem dla wyschytiia nawierzchni - wane przy stosowaniu lepiszczy na o).

5.5. Oznakowanie robo6t
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Ze wzghu na specyfik rob6t przy wykonywaniu powierzchniowego utrwalenm@awierzchni,
Wykonawca w sposOb szczegoélny jest zolaany do przestrzegania postanawimawartych w OST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.5.4, a dotymzh zasad zachowania bezpigtstea ruchu drogowego w
czasie prowadzenia robot.

Znaki powinny by odblaskowe, czyste i w razie potrzeby czyszczod@awiane lub wymieniane na
nowe. Przy diaym natzeniu ruchu, w razie potrzeby, Wykonawca uzgodnigrawadzi regulagj, ruch
wahadtowy za pomac sygnalizatorow swiatet lub za pomag pracownikéw sygnalistéw, odpowiednio
przeszkolonych. Ruch drogowy odbya@j sk po wstpnie zagszczonym powierzchniowym utrwaleniu sprzyja
utwierdzeniu ziarn kruszywa pod warunkiera,predkos¢ ruchu edzie ograniczona od 30 do 40 km/h.

W okresie pierwszych 48 godzin, a przy mniej si@agych warunkach atmosferycznych, w okresie od
3 do 4 déb od chwili wykonania powierzchniowegonatienia, Wykonawca spowoduje ograniczenigdgosci
ruchu od 30 do 40 km/h.

5.6. Rozkladanie lepiszcza
Rozkladana emulsja asfaltowa powiposiadé nastpujaca temperatu:
emulsja K1-65 - od 40 do 80,
Przy rozpoczynaniu skrapiania nawierzchni splgametac, ze wiasciwa jednorodnéc i ilosé¢ lepiszcza uzyskuje

si¢ dopiero po uptywie krotkiej chwili od momentu otwi jego wyptywu. Zaleca giaby w tym krétkim czasie
lepiszcze wyplywato na arkusze papieru raate na nawierzchni.

5.7. Rozkladanie kruszywa

Kruszywo powinno Byrozktadane réwnomiesnwarstva w ilosci ustalonej wg pkt 5.3.2, n@viezo
roztozonej warstwie lepiszcza, za pomaozsypywarki kruszywa spetnigiej wymagania oki&one w pkt 3.3.
Odlegtas¢ pomiedzy skrapiark rozktadajca lepiszcze, a poruszgh Sie za ni rozsypywark kruszywa nie
powinna by wicksza nk 40 m. Przy stosowaniu emulsji asfaltowej czas japiywa od chwili roztégenia
lepiszcza do chwili rozienia kruszywa powinien Bymazliwie jak najkrétszy (kilka sekund).

5.8. Watowanie

Bezpwednio po rozigeniu kruszywa, ale nie giiej niz po 5 minutach naly przystpi¢ do
jego walowania. Do walowania powierzchniowych utiefianajbardziej przydatnegswalce ogumione (walce
statyczne gtadkie niegzalecane, gdymog powodowa miazdzenie kruszywa).

Dla uzyskania wigciwego przywatowania nima przypé co najmniej 5-krotne przajie walca
ogumionego w tym samym miejscu przy stosunkowgzeflpredkosci od 8 do 10 km/h i przysnieniu
powietrza w oponach i obgieniu na koto okrdonym w pkt 3 niniejszej SST.

5.12. Oddanie nawierzchni do ruchu

Nawiezo wykonanym odcinku powierzchniowego utrwalenialdog¢ ruchu naley ograniczy od 30
do 40 km/h. Dlugé okresu w ktérym nawierzchnia powinnacbshroniona zalgy od istniejcych warunkow.
Moze to by kilka godzin - jeeli pogoda jest sucha i gma, albo jeden lub kilka dni w przypadku pogody
wilgotnej lub chtodnej.

Na og6t dobre zwizanie ziarn kruszywa uzyskujezsi czasie od 24 do 48 godzi$wiezo wykonane
powierzchniowe utrwalenie me by oddane do ruchu niekontrolowanego nie wWoEg, & wszystkie
niezwipzane ziarna zostarusungte z nawierzchni szczotkami mechanicznymi lub sgdagmi uradzeniami do
podcknieniowego ich zbierania.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogollne zasady kontroli jakéci robot
Ogoblne zasady kontroli j@kbrobét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblpkt 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przygiieniem do rob6t Wykonawca powinien wykéndadania lepiszcza i kruszywa i
przedstawd wyniki tych bada Inzynierowi do akceptacji.

54



Badania te powinny obejmowawszystkie wiaciwosci lepiszczy i kruszywa okéone w pkt 2
niniejszej SST. W zakresie badania gpuz Wykonawca winien przedstatvaktualneswiadectwo cechowania
skrapiarki.

6.3. Badania w czasie robo6t

6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czstotliwos¢ oraz zakres badai pomiarébw w czasie wykonywania powierzchniowegonalenia
podano w tablicy 6.
6.3.2.Badania kruszyw

Jezeli Inzynier uzna to za konieczne, Wtawosci kruszywa nalgy bad& dla kadej partii. Wyniki
bada powinny by zgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.
6.3.3.Badania emulsji

Jezeli Inzynier nie ustali inaczej, to dla kdej dostarczonej partigodka transportu) emulsji asfaltowej
nalezy bada:
- barwe,
— jednorodné¢,
— lepkads¢ i indeks rozpadu.
Tablica 6. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw robét powierzchniowego utrwalenia

Czestotliwosé¢ badah.

Lp. Wyszczegblnienie bada pomiarow Minimalna liczba bada
1 | Badanie wiciwosci kruszywa dla kadej partii kruszywa
2 | Badanie emulsji dla kdej dostawy
3 | Sprawdzenie stanu czy&tonawierzchni| w sposobagty
4 Sprawdzenie dozowania lepiszcza przed rozgmem robo6t (odcine
prébny) i w przypadku wpliwosci
5 Sprawdzenie dozowania kruszywa przed rozpoem robo6t (odcine
prébny) i w przypadku wpliwosci
Sprawdzenie  temperatury  otocze S . .
. ; i codziennie przed rozpogziem robét
i nawierzchni
7 | Sprawdzenie temperatury lepiszcza minimum 1 raz
8 Pomiary.szerok@:i powierzchniowego w 3 miejscach
utrwalenia

6.4. Badania dotycace cech geometrycznych wykonanego powierzchniowegmwalenia
6.4.1.Szerokd¢ nawierzchni
Po zakéczeniu robot, tj. po okresie piginacji, Wykonawca w obecikad Inzyniera dokonuje pomiaru

szerokdci powierzchniowego utrwalenia z doktadoi do + 1 cm. Szerok& nie powinna s rozni¢ od
projektowanej wicej niz 0+ 5 cm.

6.4.2.RO6wnas¢ nawierzchni

Jezeli po wykonaniu robét przygotowawczych przed powmthniowym utrwaleniem, na istnigiej
powierzchni dokonano pomiaréw rowdeg to po wykonaniu powierzchniowego utrwalenia jeny takie naley
wykona® w tych samych miejscach i wedlug tej samej metatfyniki pomiaréw réwnéci nie powinny by
gorsze od wynikow uzyskanych przed wykonaniem robét

6.4.3.0cena wygldu zewrtrznego powierzchniowego utrwalenia

Powierzchniowe utrwalenie powinno ¢sicharakteryzow& jednorodnym wygldem zewntrznym.
Powierzchnia jezdni powinna &ydwnomiernie pokryta ziarnami kruszywa dobrze a@sagmi w lepiszczu,
tworzacymi wyrazna grutm makrostruktug. Dopuszcza sizloty kruszywa rzdu 5%.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét
Ogoblne zasady obmiaru rob6t podar&8ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkobmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanego pojedynczego powiemimvego
utrwalenia.

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru robét podar®ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 8.

Roboty uznajeesza wykonane zgodnie z dokumentapjojektovs, SST i wymaganiami kyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycge podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygce podstawy ptatrssi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne”
pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania 1%rjednego metra kwadratowego) pojedynczego powligtipevego utrwalenia
nawierzchni obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robdét,

— transport i skladowanie kruszyw,

— transport i skladowanie lepiszczy,

— dostaw i prac sprztu do robét,

— przygotowanie powierzchni nawierzchni do wykongmavierzchniowego utrwalenia (ocena, oczyszczenie),
— prace projektowe przy ustaleniudé materiatéw,

- roziozenie lepiszcza,

— pojedyncze (lub podwdjne) rozenie kruszywa,

- watowanie,

— przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniez

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa famane dawierzchni
drogowych

2. PN-C-04014 Przetwory  naftowe. Oznaczanie légko wzglednej
lepkasciomierzem Englera

3. BN-70/8931-08 Oznaczenie aktywnej przyczépntepiszczy bitumicznych do
kruszyw
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10.2. Inne dokumenty

4.

© N

Powierzchniowe utrwalenie. Oznaczeniesdlorozktadanego lepiszcza i kruszywa. Opracowamikecane
przez GDDP do stosowania pismem GDDP-5.3a-551/5%a 1992-02-03.

Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsfalessve Em-94. IBDiIM, Warszawa 1994.

Wytyczne techniczne oceny jdko grysow i zwirdw kruszonych produkowanych z naturalnie
rozdrobnionego surowca skalnego przeznaczonycladgerzchni drogowych. MK-CZDP 1984.

Zahcznik do OST - ,Projektowanie powierzchniowego w@henia. Wytyczne i zalecenia”.

Program projektowania powierzchniowych utrigléllogen”.

57



D 05.02.01

NAWIERZCHNIA TLUCZNIOWA ( POBOCZA)
1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegolowej specyfika@chnicznej (SST) as wymagania dotyexe
wykonania i odbioru nawierzchni tluczniowej ( polpk dla zadania :’Remont drogi gminnej
wewn etrznej - dojazdowej do posesji i gruntéw rolnych w m. Opojowice na
dziatkach nr ewid. 262, 277 ,,

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetaygdwntraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt 1.1

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét aganych z wykonaniem
nawierzchni ttuczniowej poboczy, wg PN-S-96023 [20]

Nawierzchng thuczniows wykonuje s¢, zgodnie z ustaleniami podanymi w dokumentacijjgkiowej:
- bezpdrednio na podtau gruntowym przepuszczalnym,
— na warstwie odcinagej - w przypadku podi@ nieprzepuszczalnego.

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1.Nawierzchnia twarda nieulepszona - nawierzchnigraistosowana do szybkiego ruchu samochodowego
ze wzgkdu na pylenie, die nieréwndci, ograniczony komfort jazdy - wibracje i hatas.

1.4.2. Nawierzchnia tluczniowa - nawierzchnia, ktérej viaes$cieralna wykonana jest z tlucznia bezycia
lepiszcza czy spoiwa.

1.4.3.Kruszywo tamane zwykie - kruszywo uzyskane w wyniékunajmniej jednokrotnego przekruszenia skat
litych i rozsiania na frakcje lub grupy frakcji, atakteryzujce st ziarnami ostrokraedziastymi o nieforemnych
ksztattach, wg PN-B-01100 [1].

1.4.4.Thuczen - kruszywo tamane zwykte o wielka ziarn od 31,5 mm do 63 mm.
1.4.5.Kliniec - kruszywo tamane zwykle o wielkai ziarn od 4 mm do 31,5 mm.
1.4.6.Miat - kruszywo tamane zwykle o wielka ziarn do 4 mm.

1.4.7.Mieszanka drobna granulowana - kruszywo uzyskameymiku rozdrobnienia w granulatorach tamanego
kruszywa zwyklego, charakteryage sé chropowatymi powierzchniami i foremnym ksztattemara o
stepionych krawgdziach i nareach, o wielkdci ziarn od 0,075 mm do 4 mm.

1.4.8.Piasek - kruszywo naturalne o wietkdziarn do 2 mm.
1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot
Og6lne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatlow
Ogllne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, padav SST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 2.
2.2. Piasek

Piasek stosowany przy wykonywaniu nawierzchni tyeh nieulepszonych powinien spefhia
wymagania PN-B-11113 [16] dla gat. 1 lub 2.

2.3. Woda
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Woda uyta przy wykonywaniu zagzczenia i zamulania nawierzchni ieoby studzienna lub z
wodociaglw, bez specjalnych wymaga

3. SPRZAT
Ogolne wymagania dotysee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt
3.2. Sprat do wykonania nawierzchni

Wykonawca przyspujacy do wykonania rob6t powinien wykazaic mozliwoscia korzystania z
nastpujacego spretu:
- ukfadarek lub rowniarek do ré@elania ttucznia,
- walcow statycznych, zwykle o nacisku jednostkowyonnmajmniej 30 kN/m, ew. walcéw wibracyjnych o
nacisku jednostkowym watu wibrgego co najmniej 18 kN/m lub plytowych zagczarek wibracyjnych o
nacisku jednostkowym co najmniej 16 kN/m
- przewanych zbiornikow do wody (beczkowozow) zaopatrzonyehurzadzenia do rozpryskiwania wody
oraz pomp do napetiania beczkowozow wod

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotyaee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagi@ne” pkt 4.
4.2. Transport materiatéw kamiennych

Materiaty kamienne mima przewoz dowolnymisrodkami transportu, w warunkach zabezpiegaah
je przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innyaterratami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.
Podczas transportu kruszywa powinny¢ lmabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywa drebpezed
rozpyleniem.

Sposbéb zatadunku i roztadunswwdkow transportowych natg dostosowé do wytrzymatgci kamienia,
aby nie dopci¢ do obttukiwania krawedzi.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogoblne zasady wykonania robét podano w SST D-MM@00 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podiaa

Podiae gruntowe pod nawierzclnipowinno spetni@ wymagania okrdone w SST D-04.01.01
.Koryto wraz z profilowaniem i zaggzczeniem podi@”.

Nawierzchnia powinna ldywytyczona w spos6b umlbwiajacy jej wykonanie zgodnie z dokumentacj
projektova lub wedlug zaleaelnzyniera, z tolerancjami okénymi w niniejszych specyfikacjach.

Paliki lub szpilki powinny b§ ustawione w osi drogi i w edach rownolegtych do osi drogi, lub w inny
sposOb zaakceptowany przezyniera.

Odstpy migdzy palikami lub szpilkami nie powinny bwigksze nk co 10 m, co umdiwi prawidtowe
nacikgniccie sznurkow lub linek.

5.3. Wykonanie nawierzchni

Nawierzchnia tluczniowa powinna dytozona na podhtu zapewniajicym nieprzenikanie drobnych
czastek gruntu do warstwy nawierzchni.

W przypadku zastosowania pauizy warstwe nawierzchni ttuczniowej a spoistym gruntem padto
warstwy odcinajcej, powinien by spetniony warunek nieprzenikaniaastek drobnych, wyrany wzorem:

<5
D
85

gdzie:
D;5 - wymiar sita, przez ktére przechodzi 15% ziarmstvgy odcinaicej,
Dgs - wymiar sita, przez ktdre przechodzi 85% zianmngu podiaa.
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5.4. Wbudowanie i zagszczanie kruszywa

Minimalna grubé¢ warstwy nawierzchni thuczniowej nie @by po zagszczeniu mniejsza od 7 cm.

Maksymalna grubi warstwy nawierzchni po zagzczeniu nie mge przekracza20 cm.

Kruszywo grube powinno liyrozkltadane w warstwie o jednakowej grétioprzy wyciu ukladarki albo
rowniarki. Grub@¢ roztazonej warstwy linego kruszywa powinna bytaka, aby po jej zagzczeniu i
zaklinowaniu osignigto gruba¢ projektowan.

Kruszywo grube po rozi@niu powinno b¥ zag:szczane przégiami walca statycznego gtadkiego, o
nacisku jednostkowym nie mniejszynrr80 kN/m. Zagszczenie nawierzchni o przekroju daszkowym powinno
rozpocaé sic od krawedzi i stopniowo przesuwgpasami podiznymi, czs$ciowo nakfadajcymi si, w kierunku
jej osi. Zagszczanie nawierzchni o jednostronnym spadku popra@e powinno rozpocZ sig od dolnej
krawedzi i przesuwa pasami podtnymi, czsciowo naktadajcymi sk, w kierunku jej gornej kragdzi. Dobor
walca gtadkiego w zalmosci od twarddci tlucznia, mana przyjmowa wedtug tablicy 4.

Tablica 4. Dobér walca gtadkiego w zatesci od twarddci thucznia

Twardds¢ | wytrzymatas¢ nasciskanie skaty, Dopuszczalny nacisk kN/m

z ktérej wykonano tlucze szerokdci tylnych kot walca
Miekka, od 30 do 60 MPa od 55do 70
Sredniotwarda, od 60 do 100 MPa od 65 do 80
Twarda, od 100 do 200 MPa od 75 do 100
Bardzo twarda, ponad 200 MPa od 90 do 120

Zagzszczanie mina zakaczy¢, gdy przed kotami walca przestajic tworzy fale, a ziarno tlucznia o
wymiarze okoto 40 mm pod naciskiem kofa walca nitaeza st w nawierzchng, lecz miadzy si¢ na niej.

Po zagszczeniu warstwy kruszywa grubego ngleaklinowd ja poprzez stopniowe rozsypywanie
klinca od 4 do 20 mm i mieszanki drobnej granulowaep®75 do 4 mm przy gitym zag:szczaniu walcem
statycznym gtadkim.

Warstwy dolnej (o ile uklada esina niej od razu warstwgorm) nie klinuje s¢, gdyz niecatkowicie
wypetnione przestrzenie auzy ziarnami tlucznia powodujlepsze zwizanie obu warstw ze s@bNatomiast
gorm warstw nalezy klinowat tak dtugo, dopdki wszystkie przestrzenie nie aestvypetnione klhcem.

W czasie zagszczania walcem gtadkim zaleca skrapig& kruszywo wod tak czsto, aby byto stale
wilgotne, co powodujeze kruszywo mniej gikruszy, mniej wyokigla i tatwiej uklada szczelnie pod walcem.

Zagszczenie mzna uwaac za zakaczone, jéli nie pojawiap sie slady po walcach i wybrzuszenia
warstwy kruszywa przed watami.

J&li nie wykonuje s¢ zamulenia nawierzchni, to do klinowania kruszywabggo nalgy
dodawa réwniez miat.

W przypadku zagszczania kruszywa spitem wibracyjnym (walcami wibracyjnymi o nacisku

jednostkowym watu wibracego co najmniej 18 kN/m lub plytowymi zgggczarkami wibracyjnymi o nacisku
jednostkowym co najmniej 16 kN zag:szczenie nalg przeprowadzawediug zasad podanych dla walcéw
gtadkich, lecz bez skrapiania kruszywa wobiczlx przegé sprzitu wibracyjnego zaleca¢sustalt na odcinku
prébnym.
W pierwszych dniach po wykonaniu nawierzchni ggldba, aby byla ona stale wilgotna. Nawierzchnidglije
nie byla zagszczana urgzeniami wibracyjnymi, powinna lbyréwnomiernie zajgdzana (dogszczona) przez
samochody na calej jej szerdkow okresie od 2 do 6 tygodni, w zwku z czym zalecasiprzektadanie ruchu
na rne pasy przez odpowiednie ustawianie zastaw

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblpkt 6
6.2. Wymagania dotycace cech geometrycznych nawierzchni
6.2.1.Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw dotycacych cech geometrycznych nawierzchni twardych
nieulepszonych podano w tablicy 1.
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6.2.2.R6wnaGs¢ nawierzchni

Nieréwnaci podtwzne nawierzchni naly mierzy¢ 4-metrove tata, zgodnie z norep BN-68/8931-04
[24].

Nieréwnaci poprzeczne nawierzchni najemierzy¢ 4-metrows tata, zgodnie z normp BN-68/8931-04
[24].

Nieréwndaci nawierzchni nie powinny przekra@zd5 mm dla nawierzchni tluczniowej i 20 mm dla
nawierzchni brukowcowe;.

6.2.3.Spadki poprzeczne nawierzchni

Spadki poprzeczne nawierzchni na prostych i tukamhinny by zgodne z dokumentacprojektovs, z
tolerancy £ 0,5%.

Tablica 1. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanej nawierzchni

L Wyszczegélnienie bada Minimalna czstotliwos¢

P: i pomiarow bada i pomiaréw

1 | Szeroké¢ nawierzchni 4 razy

2 | Réwna¢ podiwna co25m

3 [ Réwna¢ poprzeczna 4 razy

4 | Spadki poprzeczné 4 razy

5 | Rzdne wysokéciowe co 100 m

6 | Uksztaltowanie osi w planie co 100 m

7 | Gruba¢ nawierzchni Przed odbiorem: w czterech punktach

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksateania osi w planie natg
wykona w punktach giéwnych tukéw poziomych: na patkai krzywej przejciowej oraz
na pocatku, wérodku i na kacu kazdego tuku poziomego

6.2.4.Uksztattowanie osi nawierzchni

O$ nawierzchni w planie nie me by przesungta w stosunku do osi projektowanej cce@j niz £ 5
cm.

6.2.5.Szerokd¢ nawierzchni

Szeroké¢ nawierzchni nie miee r@ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wecej niz +10 cm i -5 cm.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-Q0MANymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarow jest nf (metr kwadratowy).

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robo6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentaprojektova, SST i wymaganiami lktyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycge podstawy ptatndci
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9.

Ogodlne ustalenia dotysze podstawy ptatrigi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1. PN-B-01100

2. PN-B-04101

3. PN-B-04110

4. PN-B-04111

5. PN-B-04115

6. PN-B-06714-12

7. PN-B-06714-15

8. PN-B-06714-16

9. PN-B-06714-18
10. PN-B-06714-19
11. PN-B-06714-20
12. PN-B-06714-26
13. PN-B-06714-42
14. PN-B-11104
15. PN-B-11112
16. PN-B-11113
17. PN-B-19701
18. PN-B-32250
19. PN-S-06101
20. PN-S-96023
21. BN-88/6731-08
22. BN-64/8931-01
23. BN-64/8931-02
24. BN-68/8931-04

Zakres czynnéi objetych cem jednostkow 1 nf nawierzchni podano w SST
.Nawierzchnia tluczniowa” i OST D-05.02.02 ,Nawieimia brukowcowa” pkt 9.

10.2. Inne dokumenty

Nie wystpuja.

Kruszywa mineralne. Kruszywa skalRedziat, nazwy i
okreslenia

Materiaty kamienne. Oznaczenieakégiosci woda

Materiaty kamienne. Oznaczanie ayytratgici nasciskanie

Materialy kamienne. Oznaczasi@eralngci na tarczy
Boehmego

Materiaty kamienne. Oznaczanie ayytataci kamienia na
uderzenie (zveiztosc)

Kruszywa mineralne. Badania. &@zanie zawartoi
zanieczyszczeobcych

Kruszywa mineralne.
ziarnowego

Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie ksztalu ziarn

Kruszywa mineralne. Badania.d®zanie nagkliwosci

Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie mrozoodporioi
metod, bezpdredni

Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie mrozoodporroi
metod, krystalizacji

Kruszywa mineralne. Badania. ©zamie zawarti
zanieczyszczeorganicznych

Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie $cieralngci w
bebnie Los Angeles

Materiaty kamienne. Brukowiec

Kruszywo mineralne. Kruszywo famaghe nawierzchni
drogowych

Kruszywo mineralne. Kruszywo natuealdo nawierzchni
drogowych. Piasek
Cement. Cement powszechnegoytiiu. Sktad, wymagani
i ocena zgodrii

Materiaty budowlane. Woda do betonéapraw

Drogi samochodowe. Nawierzchnia ukdwca. Warunki
techniczne

Konstrukcje drogowe. Podbudowa ii@@ehnia z tlucznia
kamiennego

Cement. Transport i przechowyeani

Oznaczanie wskika piaskowego

Oznaczanie modutu odksztatcemi@igrzchni podatnych i
podtaza przez obeaizenie pityt

Drogi samochodowe. Pomiar rd&eno nawierzchni
planografem i tat

Badania. d@zanie skiadu

D-05.02.01
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